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ACSM1 Siuricu Kilavuzlan

SURUCU DONANIM KILAVUZU*

ACSM1-04Lx Sivi Sogutmali Strict Modiilleri (55 - 160 kW)
Donanim Kilavuzu
3AUA0000022083 (Ingilizce)

ACSM1-04 Siirlicti Moddilleri (0,75 - 45 kW) Donanim Kilavuzu
3AFE68797543 (Ingilizce)

ACSM1-04 Siiricl Modiilleri (55 - 110 kW) Donanim Kilavuzu
3AFE68912130 (Ingilizce)

SURUCU YAZILIM KILAVUZLARI

ACSM1 Hiz ve Tork Kontrol Programi Yazilim Kilavuzu
3AFE68848261 (Ingilizce). Tip ACSM1-04xS siirdicliler igin...

ACSM1 Hareket Kontrol Programi Yazilim Kilavuzu
3AFE68848270 (Ingilizce). Tip ACSM1-04xM sdiriiciiler igin...

SURUCU BILGISAYAR ARAGLARI KILAVUZU

DriveStudio KuIIa.nlm Kilavuzu
3AFE68749026 (Ingilizce)

C06zim Program Dizenleyici Kullanim Kilavuzu
3AFE68836590 (Ingilizce)

UYGULAMA KILAVUZLARI

Guvenli Moment Kapatma islevi (STO) Uygulama Kilavuzu
3AFE68929814 (Ingilizce)

SECENEK KILAVUZLARI*

F10-01 Dijital I/O Genigletme Kullanim Kilavuzu
3AFE68784921 (Ingilizce)

FIO-11 Analog I/0 Genigletme Kullanim Kilavuzu
3AFE68784930 (Ingilizce)

FEN-01 TTL Enkoder Araytiz Kullanim Kilavuzu
3AFE68784603 (Ingilizce)

FEN-11 Mutlak Enkoder Arayiiz Kullanim Kilavuzu
3AFE68784841 (Ingilizce)

FEN-21 Resolver Arayiiz Kullanim Kilavuzu
3AFE68784859 (Ingilizce)

FEN-31 HTL Enkoder Araytiz Kullanim Kilavuzu
3AUA0000031044 (Ingilizce)

ACSM1 Kontrol Pan_eli Kullanim Kilavuzu
3AUA0000020131 (Ingilizce)

*Cok dilli bir hizli kurulum kilavuzu teslimat kapsamindadir.
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Guvenlik talimatlan

Bu bolumun icindekiler

Bu boélum, surtcuyu ¢alistirirken, kurulum ve servis islemlerini yaparken izlemeniz
gereken glvenlik talimatlarini igerir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir ya da siricl, motor veya tahrik edilen
ekipman hasar gérebilir. Unite (zerinde galismadan énce guvenlik talimatlarini
okuyun.

Uyari ve notlarin kullaniimasi
Bu kilavuzda dort gesit glvenlik talimati kullaniimaktadir:

Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara veya hasara yol agabilen
elektrikten kaynaklanan tehlikeler konusunda kullanilir.

veya hasar durumlarinda kullanilir.

2 Genel uyari, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek yaralanma ve/

Elektrostatik hassas cihazlar uyarisi ekipmana zarar verebilecek
‘ \ elektrostatik bosalmalara kargi uyarir.

Sicak yiizey uyarisi bilesenlerin dokunuldugunda yaniklara neden
olabilecek kadar sicak ylzeylerine kargi uyarir.

Gilivenlik talimatlar



Kurulum ve bakim ¢aligsmalari

Bu uyarilar, surtict, motor kablosu ve motor Uzerinde ¢alisma yapan kisiler icindir.

acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Q UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya 6limlere yol

Siriciiniin bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan yapiimalidir.

Besleme gerilimi verildiginde suricu, motor kablosu ve motor Gzerinde islem
yapmayin. Besleme gerilimini kestikten sonra slricl, motor kablosu veya
motor Uzerinde islem yapmadan énce ara devre kondansatdérlerinin yuki
bosaltmalari igin 5 dakika bekleyin.

Multimetreyle asagidakileri her zaman 6l¢in (en az 1 Mohm empedans):

1. Surdcd U1, V1 ve W1 ile toprak hatti giris fazlari arasinda gerilim olmadigini.
2.UDC+ ve UDC- ile toprak hatti arasinda gerilim olmadigini.

3. R+ ve R- ile toprak hatti arasinda gerilim olmadigini.

Sabit miknatisli motor kontrol eden suriculer: Doner sabit miknatisli motor

surdcu icin gug¢ saglar ve sdricindn, durduruldugunda ya da gug¢ kaynagi

kapatildiginda dahi enerijili kalmasini saglar. Surlcu Gzerinde bakim ¢alismalari

yapmadan 6nce,

- guvenlik anahtarini kullanarak motor ile surtcinin baglantisini kesin

- ayni mekanik sistem dahilindeki diger motorlarin galismasini engelleyin

- motor saftini kilitleyin

- motorda gercekten enerji kalmadigindan emin olun ve sdriicinin U2, V2 ve
W2 terminallerini birbirine ve PE'ye baglayin

Surlcu veya harici kontrol devrelerine ener;ji verilirken kontrol kablolari Gzerinde
islem yapmayin. Harici olarak saglanan kontrol devreleri, sirticii besleme glcu
kesilmis olsa dahi tehlikeli gerilimler tagiyabilir.

Surlcu Uzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

Eger surtcu bir IT glg sistemi (topraklanmamis gli¢ sistemi veya yliksek
direngli topraklanmis [30 ohm'un Uzerinde] gli¢ sistemi) veya kdseden
topraklamal gli¢ sistemine takilacaksa, siriciiniin dahili EMC filtresini ¢ikarin
(talimatlar igin bkz. sayfa 57).

Notlar:

Motor durmus olsa dahi U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 ve UDC+, UDC-, R+, R- glg¢
devresi terminallerinde tehlikeli gerilimler bulunur.

Dis kablolamaya bagli olarak tehlikeli gerilimler (115 V, 220 V veya 230 V)
surtcunin réle cikigi terminallerinde de bulunabilr.

Sdrucu “Guvenli Moment Kapatma” fonksiyonunu destekler. Bkz. sayfa 49.

Glivenlik talimatlari



Aza\

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya dliimlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

e Anzal bir cihazi onarma girisiminde bulunmayin; yerel ABB temsilcisine veya
Yetkili Servis Merkezine basvurun.

e Delme igleminin sonucunda meydana gelen tozun kurulum sirasinda
surdcunun igcine kagmamasini saglayin. Sirtcunin iginde bulunan ve elektrik
acisindan iletken olan toz hasara veya arizaya neden olabilir.

e Yeterli sogutma saglayin.

UYARI! Basili devre kartlarinda elektrostatik bosalmaya hassas bilesenler bulunur.
Urlnleri tasirken topraklama el bandi kullanin. Kartlara gereksiz olarak
dokunmayin.

Gilivenlik talimatlar
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Baslangi¢ ve igletim

Bu uyarilar, surtcinin ¢alisma iglemini, baslangicini ve isletimini planlayanlara
yoneliktir.

acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Q UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya dlimlere yol

Sirlclyu ayarlamadan ve hizmete almadan dnce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin surticandn tum hiz araliklarinda ¢galismaya uygun oldugundan emin
olun. Sirucu, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan
hizlarin altinda ve Ustlinde ¢alismasi igin ayarlanabilir.

Tehlikeli durumlarin meydana gelme ihtimali varsa, otomatik ariza resetleme
fonksiyonlarini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar
sdrtcuyud resetler ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

Motoru AC kontaktori veya kesme cihaziyla kontrol etmeyin (kesme yontemi );
bunun yerine kontrol panelini ya da surtcinin I/O karti veya fieldbus adaptori
Uzerinden harici komutlari kullanin. DC kondansatorlerinde izin verilen
maksimum sarj donglsu (yani gug¢ vererek calistirma) iki dakikada bir adettir.

Sabit miknatisli motor kontrol eden suriculer: Motoru nominal hizin Gzerinde
calistirmayin. Motorun asiri hizda galismasi slrlclye zarar verebilecek olan
asir gerilime neden olur.

Notlar:

Start komutu icin harici bir besleme secilirse ve ON konumundaysa, stirlict 3
kablolu (darbe) start/stop igin konfigire edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi
veya arizanin resetlenmesinden sonra derhal galisacaktir.

Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma
tusu surtclyd durdurmaz.

direnci gibi) ylzeyleri isinabilir.

fj UYARI! Sistem kullanimda iken surticl sistem bilesenlerinin (eger varsa, frenleme

Glivenlik talimatlari



Sivi sogutma sistemi Uzerinde g¢alisma

AN

Bu talimatlar, strtcu sivi sogutma sisteminin kurulum ve bakim islerinden sorumiu
kisilere yoneliktir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara yol agabilir ya
da ekipman hasar gorebilir.

UYARI!

Sicak sivilara dikkat edin. Pompalar durdurularak basing distriimeden énce sivi
sogutma sistemi Uzerinde ¢alismayin. Calisirken dahili sogutma devresinde
yuksek basingli 1Isinmis sogutma suyu (maks. 10 bar, 55 °C) bulunur.

Glcu agmadan 6nce dahili soutma devresinin sogutma suyu ile dolu
oldugundan emin olun. Kuru c¢alistiriimasi pompaya zarar verecektir. Ayni
zamanda surlcu sogumayacaktir.

Sogutma sularinin, 6zellikle antifrizin cildinizle temas etmesine izin vermeyin.
Bunlari agzinizla gekmeyin. Bu tir maddelerin yutulmasi ya da gézle temas
etmesi durumunda tibbi yardim alin.

Sivi borularini ya da herhangi bir pargasini elektrikli ekipmanlarin topraklanmasi
igin kullanmayin

Kaynakli konnektorler kullanmayin. Kaynak nedeniyle gergeklesen ani gerilim
ylUkselmeleri strlcunin elektronik bilesenlerine zarar verebilir ve strtcinin
kullanim édmrinU kisaltir. Dis borularda kaynak yaparken sdrtict borularini dig
sogutma sisteminden ¢ikarin.

Sivi hortumu somunlarinin dis bileziklerini gok fazla sikmayin;
2-3 mm disi goralur sekilde birakin. Asiri sikildiginda hortum Y

delinebilir.

/
Eme

0°C'nin altindaki sicakliklarda depolama 6ncesinde Uniteyi
bosaltin. Tim borularin basingl hava ile kurutulmasi énerilir. Sivi sogutma
sisteminin donmasina izin verilmez.

Gilivenlik talimatlar
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Bu kilavuz hakkinda

Bu bolumun icindekiler

Bu bolimde kilavuzun kullanici profili ve uyumlulugu hakkinda bilgi verilmektedir.
Kilavuz suricundn teslimat, kurulum ve devreye alinmasinin kontroliine yénelik
adimlardan olusan bir akis semasi icermektedir. Akis semasi, bu kilavuz ve diger
kilavuzdaki bdlimlere/kisimlara referanslar vermektedir.

Uyumluluk
Bu kilavuz ACSM1-04Lx ile uyumludur (kasa tipi E).

Kullanici profili

Bu kilavuz, sUrlcu kurulumunu planlayan, kuran, devreye alan, kullanan ve bakimini
yapan Kisiler icindir. Surtict lGzerinde ¢alismaya baslamadan once kilavuzu okuyun.
Elektrik, kablo baglantisi, elektrik pargalari ve elektrik sema simgeleri ile ilgili temel

bilgi sahibi oldugunuz kabul edilmektedir.

Bu kilavuz dinyanin doért bir yanindaki okuyucular i¢in hazirlanmigtir. Hem Sl hem
de ingiliz 6I¢l birimleri uygun sekilde kullaniimistir.

+ koduna gore siniflandirma

Yalnizca belirli istege bagl secenekler ile ilgili talimatlar, teknik veriler ve boyut
semalari + kodlari ile isaretlenmistir, 6rn. +L500. Sirictde bulunan secgenekler,
surtcunun tip etiketinde goérulen + kodlarindan anlasilabilir. + kodu segimleri
ACSM1-04Lx bolimu 25. sayfada listelenmistir.

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlli sorunuzu, sdz konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarinin
listesine www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service network
(Satis, Destek ve Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB urun egitimi hakkinda bilgi almak www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB siiriicu kilavuzlari hakkinda geri besleme saglama

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine
gidin ve Belge Klitliphanesi — Kilavuz geri besleme formu (LV AC siirticiiler)
secenegini segin.

Bu kilavuz hakkinda
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icindekiler

Kilavuzun bélimleri asagida kisaca agiklanmistir.

Glivenlik talimatlari strGcinin kurulumu, devreye alinmasi, igletimi ve bakimi ile
ilgili gvenlik talimatlarini verir.

Bu kilavuz hakkinda suricunun teslimati, kurulumu ve devreye alinmasi ile ilgili
adimlari listeler ve belirli gérevler ile ilgili olarak bu kilavuzda ve diger kilavuzlarda
bulunan boélimlere/kisimlara referans verir.

ACSM1-04Lx suricl modulind anlatir.

Pano montajinin planlanmasi surtici modulinin kullanici tarafindan tanimlanan
panoya kurulumunun planlanmasina rehberlik eder.

Mekanik kurulum surtcunin nasil yerlestirilecegini ve monte edilecedini anlatir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi motor ve kablo se¢imi, korumalar ve kablo yollari
ile ilgili talimatlar saglar.

Elektrik kurulumu surucu kablolarinin nasil takilacagini anlatir.

Kurulum kontrol listesi stirictinin mekanik ve elektriksel donaniminin nasil
kurulacagini gosterir.

Bakim galisma talimatlari ile birlikte periyodik bakim talimatlarini listeler.
Dahili sogutma devresi surtict dahili sogutma sistemi ile ilgili bilgiler icerir.

Teknik veriler degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi strici teknik
Ozelliklerini, CE ve diger isaretlerin taginmasi i¢in gerekli sartlari ve garanti
politikasini igerir.

Direng frenleme fren direnclerinin nasil secilecegini, korunacagini ve kablolarinin
nasil gekilecegini anlatir.

Boyut semalari stricinun ve bagl ekipmanlarin boyut semalarini icerir.

Bu kilavuz hakkinda
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Kurulum ve devreye alma akig diyagrami

Gorev Bkz.
Montaji planlayin. Pano montajinin planlanmasi (sayfa 27)
Ortam kosullarini, degerleri, gerekli sogutmayi, harici Teknik veriler (sayfa 83)

sogutma devresi diizenlemelerini, giris gui¢ baglantisini,
motorun uyumlulugunu, motor baglantisini ve diger
teknik verileri kontrol edin.

Kablolari segin. Elektrik kurulumunun planlanmasi (sayfa 45)
Uniteleri ambalajindan gikarin ve kontrol edin. Mekanik kurulum: Paket icerigi (sayfa 35)
Gerekli tim istege baglh modillerin bulundugunu ve Eger konvertor bir yildan daha uzun bir siredir
dogru oldugunu kontrol edin. ¢alismiyorsa, dénusturici DC baglant
Yalnizca eksiksiz tniteler baglatilabilir. kondansatorleri yenilenmelidir. (bkz. ACS800

Capacitor Reforming Guide [64059629, ingilizce]))

Y

Montaj sahasini kontrol edin. Mekanik kurulum: Kurulumdan énce (sayfa 36)

Teknik veriler (sayfa 83)

Sdricl IT (topraklamasiz) veya kdsede topraklamali IT (topraklanmamis) glic sistemine baglanti:
sisteme baglanacaksa, surtct dahili EMC Kurulum ve bakim galismalari (sayfa 57)
filtrelemesinin ¢ikarilmis olup olmadigini kontrol edin.

Y

Sdriclyu ve sogutma sistemi ile ilgili ekipmani bir Mekanik kurulum: Kurulum prosediirii (sayfa 36)
panoya kurun.

Sogutma diizenlemeleri (sayfa 29)
Sogutma borularini strlciye takin.

Y

Kablolari yonlendirin. Elektrik kurulumunun planlanmasi: Kablolarin
ybnlendiriimesi (sayfa 53)

Besleme kablosu, motor ve motor kablosunun yalitimini | Elektrik kurulumu: Tertibat yalitiminin kontrol

kontrol edin. edilmesi (sayfa 56)

Gug kablolarini baglayin. Elektrik kurulumu: Gli¢ kablosu baglantisi: (sayfa

Kontrol ve yardimei kontrol kablolarini baglayin. 62) ve Kontrol kablolarinin baglanmasi: (sayfa 66)
istege bagli ekipmanlar igin: Direng frenleme
(sayfa 99)

istege bagli ekipmanlar igin kilavuzlar

Bu kilavuz hakkinda
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Gorev

Montaji kontrol edin.

Y

Sdrlciyu devreye alin.

Y

Eger gerekiyorsa fren kiyiciyl devreye alin.

Y

Surdcindn igletimi: baglatma, durdurma, hiz kontroli vs.

Bkz.

Kurulum kontrol listesi (sayfa 73)

Uygun Yazilim Kilavuzu

Direng frenleme (sayfa 99)

Uygun Yazilim Kilavuzu

Bu kilavuz hakkinda
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Terim/Kisaltma

Aciklama

EMC Elektromanyetik Uyumluluk.

F10-01 ACSM1 icin opsiyonel dijital /0O genisleme modulu.
F1O-11 ACSM1 icin opsiyonel analog I/O genisleme modulu.
FEN-01 ACSM1 icin opsiyonel TTL enkoder arayiizl.
FEN-11 ACSM1 igin opsiyonel mutlak enkoder arayiizQ.
FEN-21 ACSM1 icin opsiyonel ¢dzucl arayuzui.

FCAN-0x ACSM1 icin opsiyonel CANopen adaptoru.

FDNA-Ox ACSM1 igin opsiyonel DeviceNet adaptori.
FENA-0x ACSM1 igin opsiyonel Ethernet/IP adaptor.
FPBA-0x ACSM1 icin opsiyonel PROFIBUS DP adaptori.

Kasa (boyut)

Sirlci modalinin boyutu. Bu kilavuz ACSM1-04Lx kasa tipi E icin
gecerlidir.

IGBT Yahtimli Gegit iki Kutuplu Transistérii; kolay kontrol edilebilmeleri ve
yUksek anahtarlama frekanslari nedeniyle genellikle siriictlerle kullanilan
gerilim kontrollu yari iletken tip.

I/0 Giris/Cikis.

JBR-xx ACSM1 igin istege bagl fren direnci serileri.

JCU Sirtct modulinin kumanda tnitesi. JCU, gli¢ moddlinin Gzerine monte
edilmigtir. Harici I/O kontrol sinyalleri JCU'ya ya da lizerine monte edilmis
olan istege baglh I/O uzatmalarina baglanmigtir.

JMU-xx Sirtict kumanda Unitesine eklenmis olan bellek Unitesi.

JPU Glg Unitesi.

RFI Radyo frekansi paraziti.

Bu kilavuz hakkinda
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Bu bolimiin igindekiler

Bu boliimde kisaca suricunin yapisi ve igletim prensibi agiklanmaktadir.

ACSM1-04Lx

ACSM1-04Lx, AC motorlarin kontrollinde kullanilan sivi sogutmali bir IP20 strlcu
moduludir. Misteri tarafindan panoya monte edilir.

ACSM1-04Lx, yalnizca kasa tipi E ile bulunmaktadir.

Diizen

o,
-

G
1 ]
]
12T -
SR W
&, I

i
“II:"::

Jou __ EEEE

Kumanda Vil

. . . 1 .

Unitesi IS
o, 1

1] -

i

[T}

il |

iys

AC beslemesi, DC, fren

direnci ve motor baglantilari Sogutma suyu giris ve ¢ikis borulari

efesofomasyon.com

JCU Kumanda Unitesi

; -MIA._?/ 7 segmentii ekran
i - Harici 24V gig it

e Role cikisl

D Dijital girisler/gikiglar
: I rd
L]l |
istege bagli 1/0 uzatmalari ve
. ™ enkoder/¢dziicl arabirimi igin 1 ve
* /2 yuvalari
LETIT
1
LT ..
g i _ Analog girigler
:ﬂlq'll r.__,_,._-—Termisté')r girisi
Thingg i
LT I =~ Analog cikislar
- - \ Siiriici - siiriicii baglantisi

Guvenli Tork Kapatma baglantisi

Kontrol paneli / bilgisayar
baglantisi

@ = i ¥ Istege bagl fieldbus adaptérii igin
JK3 yuvasi

Bellek Unitesi (JMU) baglantisi

ACSM1-04Lx
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Ana devre ve kontrol arabirimleri

Asagidaki semada surucinin kontrol arabirimleri ve ana devresi gérilmektedir. JCU
Kumanda Unitesi hakkinda daha bilgi almak igin Elektrik kurulumu bélimiine bakin.

Gii¢ Unitesi (JPU)

Kumanda iinitesi (JCU), gii¢ Unitesine monte edilmistir

Segenek 1 <§|;'> —

Dijital veya analog 1/O uzatma Yuva
(FIO-01, FIO-11)
Aralikh veya mutlak enkoder arabirimi ya da
¢Ozlcu arabirimi (FEN-01, FEN-11, FEN-21)
Segenek 2<— —>
Baglanti, yukaridaki Segenek 1 ile oldugu Yuva 2
gibidir.
Not: Tek seferde ayni tipte iki I/O uzatmasi
veya geri besleme arabirimi baglanamaz.
Segenek 3<_ —>
Fieldbus adaptérii (FPBA-Ox, FCAN-0x, Yuva 3
FDNA-0x, FENA-Ox vs.)

=

|

| 7 segmentli durum ekrani (bkz. sayfa 77)

[T Harici 24 V gii¢ girisi (bkz. sayfa 67)

;‘::> Dijital /O

Analog 1/O

Termistor girisi

Siiriicii - suiriicii baglantisi
Giivenli Tork Kapatma baglantisi

Kontrol paneli (opsiyonel) veya bilgisayar
baglantisi

ik
i

Bellek tinitesi (JMU) uygulama programini

icerir (bkz. sayfa 77)

Kondansatér banki

ACSM1-04Lx !
| U1 ~ u2 |
. ) R
AC beslemesi o1 P V2 Motor cikisi
] A
W1 . —~ | W2
1 1 - T
| |
inverter
Dogrultucu | J< |
| UDC+ |
Lo _R'%_R“L_@C'o_ ______ a
4 F
Fren kiyici _F_re_n_di_rér;ci_
(opsiyonel)

ACSM1-04Lx
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Bu tabloda kisaca ana devrenin igletimi aciklanmaktadir.

Bilegsen Aciklama

Fren kiyici Yavaslayan motor tarafindan Uretilen enerjiyi DC barasindan fren
direncine iletir. ACSM1-04Lx'de fren kiyici bulunmaktadir; fren direngleri
harici segeneklerdir.

Fren direnci Isiya donusturerek rejeneratif enerjiyi ortadan kaldirir.

Kondansator banki

Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama.

inverter DC gerilimini AC gerilimine, AC gerilimini DC gerilimine dontstirir.
Motor, inverter tzerindeki IGBT'lerin anahtarlanmasi ile kontrol edilir.
Dogrultucu Uc fazli AC gerilimini DC gerilimine déniistiirir.

Tip kodu
Tip kodu, surtcunun spesifikasyonlari ve konfigurasyonu hakkinda bilgiler icerir.
Soldaki ilk basamaklar temel yapilandirmayi belirtir (6rn. ACSM1-04LS-175A-4).
Opsiyonel segimler bundan sonra verilir ve + isaretleriyle ayrilir (6rn. +L501). Ana
secimler agagida aciklanmistir. Tim secenekler tim tiplerde bulunmayabilir; bkz.
ACSM1 Siparig Bilgileri, talep Gizerine saglanabilir.
Bkz. bélim Teslimat kontrolli ve siriici moddilti tanimlama sayfa 35.
Segim Secgenekler
Uriin serisi ACSM1 Urun serisi
Tip (1) 04 Sirtict modulu. Higbir segenek secilmediginde: IP20, kontrol paneli yok,
dahili EMC filtresi, dahili ana sebeke bobini, fren kiyici, kaplamali kartlar,
Guvenli Tork Kapatma, Hizli Kilavuz (¢ok dilli), en yeni yazilim strimi,
Sirlci SP programlama
Tip (2) L Sivi sogutmali modiil
Tip (3) S Hiz ve tork kontroll yazilimi
M Hareket kontrol yazilimi
Boyut Bkz. Teknik veriler: Degerler.

yapilandirmasi

Gerilim araligi 4 380V, 400 V (nominal deger), 415V, 440 V, 460 V veya 480 V AC
+ segenekler
Fieldbus K... +K451: FDNA-01 DeviceNet adaptori
+K454: FPBA-01 PROFIBUS DP adaptori
+K457: FCAN-01 CANopen adaptori
+K466: FENA-02 Ethernet/IP adaptoéri
1/0 uzatmalari ve geri L... +L500: FIO-11 analog I/O uzatma
besleme arabirimleri +L501: FIO-01 dijital /0O uzatma
+L502: FEN-31 HTL enkoder arabirimi
+L516: FEN-21 ¢6zUicu arabirimi
+L517: FEN-01 TTL enkoder arabirimi
+L518: FEN-11 mutlak enkoder arabirimi
Bellek linitesi N... C6zum fonksiyonlari ve programlari

ACSM1-04Lx
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Pano montajinin planlanmasi

Bu bolumun icindekiler

Bu bolim, suriict modulindn kullanici tarafindan tanimlanan panoya kurulumunun
planlanmasina rehberlik eder. Burada anlatilan konular surlcu sisteminin givenli ve
sorunsuz bir sekilde kullanilabilmesi agisindan énemilidir.

Not: Bu kilavuzda verilen kurulum érnekleri, yalnizca kurulumun tasarlanmasi
sirasinda yardimci olma amagclidir. Kurulumun mutlaka yiriirliikteki yerel yasa
ve diizenlemelere uygun olarak gerceklestiriimesi gerektigini unutmayin. ABB,
yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden kurulumlar igin hicbir sekilde
sorumluluk kabul etmemektedir.

Pano yapisi

Panonun kasasi, Uzerine kurulacak olan surlcu bilesenlerini, kontrol devrelerini ve
diger ekipmanlari tagiyabilecek kadar dayanikl olmalidir.

Pano, surict modulinu temasa karsi korumali ve toz ve nem ile ilgili gereksinimleri
karsilamalidir (bkz. bélim Teknik veriler).

Cihazlarin atilmasi

Kolay kurulum ve bakim saglamak i¢in genis bir montaj diizeni 6nerilir. Yeterli
sogutma hava akisi, zorunlu bogluklar, kablolar ve kablo destek yapilarinin tamami
icin bos alan gereklidir.

Montaj dizeni igin asagidaki Sogutma dlizenlemeleri bolimine bakin.

Montaj yapilarinin topraklanmasi

Siricl sistemi bilesenlerinin monte edilecegi tim c¢apraz unsurlarin ve raflarin
uygun sekilde topraklandigindan ve baglanti yizeylerinin boyanmadigindan emin
olun.

Not: Bilesenlerin, montaj kaidesi ile baglanti noktalarindan uygun sekilde
topraklanmasini saglayin.

Pano montajinin planlanmasi
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Ana ebatlar ve bos alan gereksinimleri

Modiiller yan yana monte edilebilir. Asagida, strlict modidllerinin temel boyutlarinin
yani sira bos alan gereksinimleri gérilmektedir. Daha ayrintili bilgi almak i¢in Boyut
semalari bélimine bakin.

T

| Modiiliin Gstlindeki bos alan:
200 mm (7,9 ing)

. 313,5[12,34"]
415 [16.34]*
app 2 [ '
5 app g !
[m] o
[m] [
[m] ]
[m] [
=]
700 [27,567]
675 [26,57"]
—
=]
fml_tvn_m_mfﬁo DOC- 2__W2
L KN e_e ©_o T
60,5 [2,38] }

Modiiliin altindaki bos alan:
| 300 mm (12 ing)
|

L

*JCU Kumanda Unitesine takili secenekler dahil. Bazi fieldbus adaptérlerinin kablolari
icin yaklasik 50 mm (2 in¢) ek derinlik gerekli oldugunu unutmayin.

Pano montajinin planlanmasi
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Sogutma duzenlemeleri

Yeterli sogutmanin saglanmasi i¢in panoda yeterli bos alan bulunmalidir. Her bir
bilesen igin verilen minimum bosluklara uyun.

Isinin %70+80'i sivi sogutmali sogutma blogu, %20+30'u ise hava tarafindan
absorbe edilir. Sivi sogutma sistemi tzerindeki sogutma dizenlemeleri igin bkz.
bdlum Dahili sogutma devresi. Bu bélumiinde iki hava sogutma dizenleme yéntemi
anlatilmaktadir: acgik pano ve isI esanjorli kapali sirkiilasyonlu pano.

Dahili sogutma devresinde sogutma suyu akisinin yeterli ve sogutma suyu giris
sicakliginin izin verilen sinirlar dahilinde oldugundan ve sogutma suyunun Dahili
sogutma devresi teknik ézellikleri'nde verilen 6zellikleri karsiladigindan emin olun.

Sogutma ve koruma dereceleri
Hava girigleri ve ¢ikiglarina asagidakileri saglayan kafesler takilmahdir:
* hava akisini yonlendirme
+ temasa karsl koruma
» su damlaciklarinin panoya girmesini engelleme.

Modiillerden sogutma havasi akisini Teknik veriler bdliminde verilen
gereksinimlerin karsilanacagi sekilde duzenleyin:

+ sogutma hava akigi
* izin verilen ortam sicakligi.

Hava giris ve cikiglarinin boyutlarinin yeterli oldugundan emin olun. Unutmayin ki,
suricu modulundn gig kaybinin yani sira kablolar ve diger ekipmanlar tarafindan
yayilan 1si1 da havalandiriimalidir.

IP22 panolarinda modulin dahili 1sitma fanlari genellikle bilesenlerin sicakliklarini
yeterince dusuk tutmak icin yeterlidir.

IP54 panolarinda tozun panoya girmesinin engellenmesi icin kalin filtre kegeleri
kullanilir. Bu, sicak hava egzoz fani gibi ek sogutma ekipmanlarinin kurulumunu
gerekli kilar.

Kurulum alani yeterince havalandiriimalidir.

Acik pano

Hava panonun alt kismina girer ve Ust kismindan fanlarla disariya génderilir. Agik
panoda sicak havanin tekrar sirkilasyonunun engellenmesi dnemlidir.

Pano montajinin planlanmasi
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Sicak havanin tekrar sirkiilasyonunun engellenmesi

Standart dikey montaj

Pano (yandan goriinim)

Ana hava akimi gIKig|

Hava engelleme
plakalari

L/

Panonun diginda

Gegmeli montaj

Pano (yandan gérinim)

Ana

hava

akis
ing

ALAN

Hava cikisi >

Hava
engelleme
plakasi

Hava girisi

)

Disariya ¢ikan sicak havayi panoya giren havanin bulundugu alanin uzagina
yonlendirerek panonun diginda sicak hava dolasimini engelleyin. Kullanilabilecek

¢ozlimler:

« hava giris ve cikiginda havayi yonlendiren kafesler

* hava giris ve ¢ikisinin panonun farkl taraflarinda olmasi

* 06n kapagin alt kisminda soguk hava girisi ve panonun tavaninda ekstra bir egzoz

fani.

Panonun iginde

Sizdirmaz hava engelleme plakalari ile panonun iginde sicak hava dolasimini
engelleyin; stricld moduli havalandirmalarinin agikta kaldigindan emin olun.

Genellikle contaya ihtiyac yoktur.

Pano montajinin planlanmasi
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Is1 esanjori, kapal sirkiilasyonlu pano

ACSM1-04Lx surtici modull havalandirmasiz bir kapali panoya takilir. Strtci
modulinin bazi kisimlari dogrudan sivi sogutmali olmadigindan modul sogutma
fanlari, havadan siviya veya havadan havaya bir is1 esanjoért araciligiyla havanin
pano iginde sirkilasyonunu saglar. Kapali panoda 1si esanjorinin ve sicaklik
limitlerinin (bkz. Ortam kosullarr) segilmesi amacli olarak ortam sicakhgi, havanin isi
esanjoriinden ciktiktan sonraki sicakhgidir.

Havadan siviya i1si esanjort ile sivi sirkilasyonu dnce is1 esanjoériine, daha sonra
suriici modulune baglanir. Sogutma suyu girisi ve ¢ikisi genellikle 1s1 esanjorinin
altinda ve panonun digindadir. Sogutma suyu sicakligi yaklasik 1+2 °C artar.
Sogutma suyunun sirtct moduline girerken izin verilen limitler dahilinde
oldugundan emin olun; bkz. Degerler ve Sicaklik limitleri).

Havadan havaya isi esanjoérlu bir panoda isi, 1si esanjoru araciliiyla panonun
digindan fanlarla alinan soduk havaya aktarilir ve daha sonra digariya gonderilir.

Havada siviya isi egsanjorti Havadan havaya i1si esanjérii

SICAK SICAK
ALAN ALAN
I

[ P o) I

' I

I

I

I

, I

/ N\ % :

i RN i~ AN
y Havadan siviya Havadan havaya
SOGUK | IsI esanjoru

ALAN ISI esanjori SOGUK
L = ALAN /[Lj \

Ortam sicakligi

Pano montajinin planlanmasi
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EMC gereksinimleri

Genel anlamda panodaki delikler ne kadar az ve kiglk olursa parazit azaltma da o
kadar iyi olur. Kaplama pano yapisindaki metal kontakta dnerilen maksimum delik
¢api 100 mm'dir. Sogutma hava giris ve ¢ikis kafeslerine 6zellikle dikkat edilmelidir.

Delik gerekli olmadigindan gelik paneller arasinda en iyi galvanik baglanti bunlarin
birbirine kaynatilmasiyla saglanir. Eger kaynak yapilamiyorsa paneller arasindaki
baglanti yerlerinin boyanmadan birakilmasi ve yeterli galvanik baglantinin
saglanmasi amaciyla 6zel iletken EMC bantlarla donatiimasi tavsiye edilir. Glvenilir
bantlar genellikle metal agla kaplanmis esnek silikondan yapilmis olanlardir. Metal
yuzeylerin sikilmamig temas noktalari yeterli degdildir, bu nedenle ylzeyler arasina
iletken bir ara levha konmalidir. Montaj vidalari arasinda 6nerilen maksimum mesafe
100 mm'dir.

Gerilim farkliliklarinin ve yliksek empedansli radyatér yapilarinin olusmasinin
engellenmesi icin panonun igine yeterli bir yiksek frekansli topraklama sebekesi
kurulmalidir. lyi bir yiiksek frekans topraklama, diisiik endiiktans saglayan kisa ve
diz bakir seritlerle yapilir. Tek noktali yiksek frekansli topraklama, pano igindeki
uzun mesafeler nedeniyle kullanilamaz.

Sdrucunin birinci gevre EMC uyumlulugu (agiklamalar igin bkz. Avrupa EMC
Yénergesi ile Uyumluluk, bolum Teknik veriler), motor kablo blendajlarinin girisinde
360° yuksek frekansli topraklama gerektirir. Topraklama, asagida gdosterilen sekilde
orme tel kafesli blendajla uygulanabilir.

o~
Ciplak kablo blendaji
Kablo baglantilari

Gegigli plaka

/ Orme tel kafes

T [omm j C

/ ~—————— Kablo
~_

Pano alt plakasi

Pano montajinin planlanmasi
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Kontrol kablosu blendajlarinin giriglerinde 360° yiksek frekansh topraklama &nerilir.
Blendajlar, her iki yonden kablo blendajina bastirilan iletken blendaj yastiklariyla

topraklanabilir:

Ciplak kablo blendaj

L

Blendaj yastigi

(iletken)
“«—> F g «—>
= T a— Z—7
U U
Pano alt plakasi
L =
/ Aj\ Kablo

Kablo halkasi

—

(o

Pano montajinin planlanmasi
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Pano isiticilari

Eger pano icinde yodusma riski varsa pano isitici kullanin. Yalnizca suricu
kullanilirken pano isiticisi kullanin.

Isitici, temel islevi havayi kuru tutmak olmakla birlikte, dislk ortam sicakliklarinda
Isitma amacli olarak da gerekli olabilir. Isiticiy yerlestirirken, imalatgi tarafindan
verilen talimatlar uygulayin. Minimum sodutma suyu giris sicakhdi igin bkz. Dahili
sogutma devresi teknik ézellikleri.

Ancak, ortam hava sicakliginin sogutma suyu sicakligini gegmesi durumunda pano
isitici kullaniimasi yogusmaya neden olabilir. Bu nedenle, surticu kullaniimadiginda
sogutma suyu sirkiilasyonunun durdurulmasi énerilir.

Pano montajinin planlanmasi
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Mekanik kurulum

Paket icerigi
Siricl kontrplak kutu iginde teslim edilmektedir. Kutu igerigi:
* ACSM1-04Lx slrriici moduli, fabrikada takilmis segcenekler ile
* kontrol kablolari igin bir kablo kelepceleme plakasi ve vidalari
+ JCU Kumanda Unitesi basliklarina takilacak vidali tip terminal bloklari
+ iki boru konnektoru

* Hizh Kurulum Kilavuzu.

Teslimat kontrolii ve siiriicii modiilii tanimlama

Hasar izi bulunmadigdini kontrol edin. Kurulum ve calistirmaya baglamadan 6nce,
Unitenin dogru tipte oldugunun kontroli amaciyla tip etiketi Gzerindeki bilgileri kontrol
edin. Etiket, strlici modulinin sol tarafindadir.

Tip kodu + secenekler
(bkz. sayfa 25)

AL ERED ACSM1-04LM-260A-4 \ s
f'll“l

Ul -0 R0 Y i

iF3e, UL spen fype :: '::T:, e c € :'@I“ g@: G 711

o B T

Mex v 001470 2 304 L T

Flow rate; T-12 b'min 7 0 5 He T0BZZ0693 8%

Linusd: Wassn-glycoi) A 5EWApRH R

Nominal Degerler Seri numarasi

Uyumluluk isaretleri

Seri numarasinin ilk basamag tretim tesisini gésterir. ikinci ve tgiincli basamak
Uretim yilini, dérdiincii ve besinci basamak ise haftayi belirtir. 6 - 10 arasindaki
basamaklar her hafta 00001 ile baslayan ve artarak devam eden bir sayidir.

Mekanik kurulum
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Kurulumdan once

Kurulum sahasini asagidaki gereksinimlere gére kontrol edin. Kasa hakkinda
ayrintili bilgi almak icin bkz. Boyut semalari.

Kurulum sahasi i¢in gereksinimler
Siricl onaylanan calisma kosullari igin bkz. Teknik veriler .

Sdrucunin monte edilecegi montaj plakasi yanmaz malzemeden imal edilmis ve
surdcunun agirligini tasiyabilecek kadar dayanikli olmalidir. Strlctnin Uzerinde
bulundugu malzeme yanmaz nitelikte olmalidir.

IT (topraklanmamis) veya kose topraklamal gli¢ sistemine baglanti

Eger slrtcu kdse topraklamali bir sistem veya IT gug sistemi, diger bir ifadeyle
topraklamasiz bir gu¢ sistemi veya yuksek direngli topraklamali (30 ohm'un
Uzerinde) gug¢ sistemi tarafindan beslenecekse dahili EMC filtresi ¢ikariimalidir. Bu
proseddir surtcu moduli kapaklarinin ¢ikarilmasini igerdiginden sirtict kurulmadan
once gerceklestiriimesi daha kolaydir.

Talimatlar icin bkz. sayfa 57.

Kurulum prosediiru

Sabit montaj plakasina monte edilmesi

1. Dért deligin konumunu isaretleyin. Montaj noktalari Boyut semalari kisminda
gOsterilmistir.

2. Vida veya civatalari igaretli konumlara sabitleyin.

3. Sirdclyu duvardaki vidalara yerlestirin.

Not: Surlclyu yalnizca kaldirma deliklerinden tutarak kaldirin.

4. Vidalar sikin.

Mekanik kurulum
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Gecgmeli montaj

Gegmeli montaj igin bir kurulum kiti bulunmaktadir. Kit, strtici modualinin, bir
parcasinin kanalin igine dogru ¢ikinti yapacagi sekilde sogutma havasi kanalinin
icine kurulabilmesini saglar.

islem sirasinda vidalar gikariimis olmalidir; daha sonra gegmeli montaj pargalarini
baglamak igin kullanilacaklardir.

\ | Ust bilezik

j

=~ Kaldirma pabucu

Alt bilezik v

Yan destekler

Mekanik kurulum
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1. Surict modulind diz bir ylzeye arka Uzeri yerlestirin.

2. Yanlarindaki Ug¢ vida ile birlikte topraklama terminallerini (3 x 2 vida) sokun.

[F—={E L

= @) as as =

@ @
®© O © oo o

3. Modul kapaginin her iki yaninda okla gésterilen vidalari sokiin. (Orta sira vidalar
daha sonra montaj kiti yan desteklerini takmak i¢in kullanilir.)

Mekanik kurulum
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4. Topraklama terminallerini alt bilezige takin.

5. Alt bilezigi strtici modulinin Uzerine, asagida gosterilen konumda takin. Adim
2'de cikarilan Gg vidayi deliklere (ok isaretli) takin.

Mekanik kurulum
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6. Ust bilezigi striicli moduluniin tzerine, asadida gdsterilen konumda takin.

7. Yan destekleri suriici moduline ve bileziklere takin. Her destek dort somun ile
bileziklere, adim 3'te sokulen g (alti arasindan) vida ile strict moduline
baglanir.

Mekanik kurulum
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8. Her iki taraftaki kaldirma pabuglarini takarak bilezikleri birlestirin. Diger kaldirma
pabugclarini gereken sekilde takin.

9. Kanaldaki deligi kesmek igin asagidaki gizimdeki dlgiimleri kullanin. Civatalari
kullanarak modulu kenarlara baglayin.

UYARI: Kit surict moduliine bagh iken modull, yalnizca bir kaldirma pabucu ile
kaldirmayin. Her zaman en az iki kaldirma pabucu kullanin.

Not: Sirlcu igin izin verilen maksimum titresim gegmeli montaj ile test edilmemistir.
Eger slrucu titregsime maruz kaliyorsa, standart montaj delikleri ile baglanmasi
Onerilir.

Mekanik kurulum
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Gegmeli montaj igin delik boyutlari

/20
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Fren direnci kurulumu

Bkz. 99. sayfadaki Direng frenleme bolimu.

Mekanik kurulum
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Boru konnektorlerinin takilmasi

1. Somun ve kesme halkasini sogutma suyu girigi olarak isaretlenmis giris borusuna
takin. Halkanin kalin ucunun somuna baktigindan emin olun.

2. Konnektdrin bilezik gévdesini borunun ucuna yerlestirin.

3. Baglantiyi sikin, ancak 2-3 mm disi gorulur halde birakin. Asiri
sikma, sizintiya neden olabilir. v

4. Ayni iglemleri ¢ikis borusu icin de gerceklestirin. Y

Mekanik kurulum
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Elektrik kurulumunun planlanmasi

Bu bolumun icindekiler

Bu boélim, motoru, kablolari, koruyuculari, kablo yollarini ve strdctnun kullanim
yollarini segerken izlemeniz uymaniz gereken talimatlari icermektedir. ABB
tarafindan verilen talimatlar izlienmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan
sorunlar meydana gelebilir.

Not: Kurulum her zaman yurUrlikteki yerel yasa veya dlizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Motor se¢imi ve uyumluluk

Teknik veriler bolimundeki deger tablosuna goére motoru (3 fazli AC endiksiyon)
secin. Tablo, her surtcda tipi igin tipik motor gutictini listeler.

Motor yalitiminin ve yataklarinin korunmasi

Sirdci cikigl, ¢ikis frekansindan bagimsiz olarak, ¢ok kisa ylkselme suresi ile ana
sebeke gerilimi esdegerinin 1,35 katina kadar pulslari igerir. Bu, tim surtcullerde
modern IGBT inverter teknolojisi bulunmasi halinde gecerlidir.

Puls gerilimi, motor kablosu ve terminallerin azaltma ve yansitma 6zelliklerine bagli
olarak motor terminallerinin hemen hemen iki kati olabilir. Bu, motor ve motor
kablosu yalitimi Gzerinde ek gerilime neden olur.

Modern degisken hizh surtculerin hizl yikselen gerilim pulslari ve yluksek
anahtarlama frekanslari, motor yataklarindan akan ve kademeli olarak yatak ve
makara elemanlarini asindirabilen akim pulslari olusturabilmektedir.

Motor yalitimi Gizerindeki gerilim opsiyonel ABB du/dt filtreleri kullanilarak
engellenebilir. du/dt filtreleri ayni zamanda yataklardaki akimi dugurar.

Motor yataklarinin zarar gérmesini engellemek icin kablolar, donanim kilavuzunda
verilen talimatlara gére segilmeli ve yalitiimalidir. ABB disinda herhangi bir motorla
da opsiyonel du/dt filtrelemenin kullaniimasi 6nerilir. Motorun rastgele sargili veya
motor giicinidn 100 kW'nin Gzerinde olmasi durumunda yalitimli N uglu (surtcu
harici ug) yatak onerilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Sabit miknatishi senkron motorlar

inverter gikisina yalnizca bir kalici miknatisl senkronize motor baglanabilir. Stirticl
bakim faaliyetleri sirasinda motorun surticiden yalitimi igin kalici miknatish motor ile
suricl ¢ikisi arasina bir glvenlik anahtari monte edilmesi 6nerilir.

Besleme baglantisi

AC besleme gerilim hattina giden sabit baglanti kullanin.

UYARI! Cihazin sizinti akimi genelde 3.5 mA degerini gegctigi icin, IEC 61800-5-1'e
uygun sabit kurulum gereklidir.

Besleme kesme cihazi

AC gug kaynagi ve suricu arasina manuel olarak galistirilan (kesme yontemleri)
giris kesme cihazi takin. Kurulum ve bakim ¢alismalari igin, kesme cihazi agik
konumda kilitlenebilecek tipte olmalidir.

Avrupa

Eger sirtcu EN 60204-1 Makine Gulvenligi standardina goére Avrupa Birligi Makine
Ydénergesine uyumluluk gerektiren bir uygulamada kullanilacaksa, kesme cihazinin
tipi asagidakilerden biri olmahdir:

+ AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin ytk
devresini kirmayi saglayan yardimci kontak iceren bir ayirici (EN 60947-3)

* EN 60947-2 ile uyumlu yalitim igin uygun bir devre kesici

Diger bolgeler

Kesme cihazi yururlukteki glvenlik dizenlemeleriyle uyumlu olmahdir.

Termik asir yuk ve kisa devre korumasi

Termik asin yik korumasi

Kablo boyutlari strticinin nominal akimina uygun oldugunda, suricu kendisini,
girisi ve motor kablolarini termik asiri yuke karsi korur. Ek termik koruma cihazlari
kullanmak gerekli degildir.

ayri termik asiri yuk rélesi veya devre kesici kullaniimalidir. Bu cihazlar, kisa devre

c UYARI! Sirtcl birden fazla motora bagliysa, her kablo ve motorun korunmasi igin
akimini kesmek icin ayri bir sigorta kullaniimasini gerektirebilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Motor kablosunda kisa devreye karsi koruma

Motor kablosu sirtcinidn nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda surtici motor kablosunu ve motoru korur. EK koruma cihazlari kullanmak
gerekli degildir.

Besleme kablosu ya da siriiclide kisa devreye karsi koruma

Besleme kablosunu, sigortalarla ya da devre kesici ile koruyun. Sigorta dnerileri
Teknik veriler bélimunde verilmistir.Dagitim panosuna konuldugunda standart IEC
gG sigortalari veya UL tipi T sigortalar, kisa devre durumlarinda giris kablosunu
koruyacak, suriiclye hasari sinirlandiracak ve surtci icinde kisa devre oldugunda
diger cihazlara hasar gelmesini engelleyecektir.

Sigorta ve devre kesicilerin ¢alisma siiresi

Sigortalarin ¢alisma stiresinin 0,1 saniyenin altinda oldugundan emin olun.
Calisma sduresi tipe, besleme sebekesi empedansina, kesit alanina, besleme
kablosu malzemesine ve uzunluguna baglidir. US sigortalari (hizh sigorta) tipinde
olmahdir.

Devre kesiciler

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipinin ve yapisinin yani sira ve
besleme gerilimine baglidir. Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagl
olarak sinirlamalar mevcuttur. Besleme sebekesi 6zellikleri bilindiginde yerel ABB

Motor termik koruma

Duzenlemelere gbére motor termik asiri yike karsi korunmali ve asiri yik
algilandiginda akim kesilmelidir. Strtctude, motoru koruyan ve gerektiginde akimi
kesen bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Strtici parametresi degerine
gore fonksiyon hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline goére) ya da
motor sicaklik sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik gostergesini izler.
Kullanici, termik modeli ek motor ve yUk verileri ile besleyerek daha ayrintili
ayarlayabilir.

ACSM1-04, PTC veya KTY84 sensoarleri igin 6zel baglantiya sahiptir. Motor termik
korumasi ile ilgili parametre ayarlari igin bkz. sayfa 67 ve uygun Yazilim Kilavuzu.

Toprak hatasi korumasi

Sirdcl, motor ve motor kablosundaki topraklama hatalarina karsi koruma
saglamaya yoénelik bir dahili topraklama hatasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir
kisisel koruma veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Topraklama hatasi koruma
fonksiyonu bir parametre araciligiyla devre disi birakilabilir, bkz. uygun Yazilim
Kilavuzu.

Dahili ana sebeke filtresinde, ana devre ile kasa arasina baglanmis kondansatorler
bulunmaktadir. Bu kondansatérler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini
artirir ve hatali akim devre kesicilerinin galismasina neden olabilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Acil stop cihazlan

Guvenlik amagcli olarak her bir operatdr kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin
gerekli olabilecegdi diger isletim istasyonlarina acil durdurma cihazlari monte edin.

Not: Surlcu kontrol paneli Gzerindeki durdurma tusuna basiimasi motorun acil
olarak durmasini ya da surtcunun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Guivenli Moment Kapatma

Sirdci; EN 61800-5-2; EN 954-1: 1997; EN/ISO 13849-1: 2006, IEC/EN 60204-1:
1997; EN 61508: 2002, EN 1037: 1996 ve IEC 62061:2005 standartlarina gére
Guvenli Tork Kapatma (STO) fonksiyonunu destekler. Fonksiyon ayni zamanda IEC
60204-1 kategori 0'a gore kontrolstiz durusa karsilik gelir.

Guvenli Tork Kapatma fonksiyonu suricu ¢ikis asamasi gug yari iletkenlerinin
kontrol gerilimini devre digi birakarak inverterin motorun dondurilmesi igin gerekli
gerilimi Uretmesini engeller (asagidaki semaya bakin). Bu fonksiyon kullanilarak
makinenin elektrik icermeyen pargalari Uzerindeki kisa sureli igslemler (temizlik gibi)
vel/veya bakim c¢alismalari, surict gl¢ beslemesi kapatiimadan gergeklestirilebilir.

ACSM1-04

. n-— -7

+24 V- - X6:1 t \ t \

[ xe2] ') '

I I
JCUda Givenli | | ‘ | R S R
Tork Kapatma [ [ R Aktivasyon
baglantisi | | | [ | anahtari
x6:3 | | N s il

xe4 | | |

\, \,

uDC+ i— - -
Kontrol |

devresi [ >
Cikis asamasi
(1 faz — U2/V2/W2
-4 g0sterilmektedir)
> D Notlar:
« Aktivasyon anahtari kontaklari birbirinden 200
uDC- ms araliklarla agilmali/kapanmalidir.
e » Slrlcu ile aktivasyon anahtari arasindaki
kablonun maksimum uzunlugu 25 m'dir (82 ft)

A

UYARI! Givenli Tork Kapatma fonksiyonu, suriici ana ve yardimci devrelerinin
gerilimini kesmez. Bu nedenle surict ya da motorun elektrikli pargalari Gzerinde
bakim galismalari, yalnizca suricu sisteminin ana beslemeden yalitiimasinin
ardindan gergeklestirilebilir.

Not: Eger ¢alisan bir strlct Guvenli Tork Kapatma fonksiyonu kullanilarak
durdurulursa, surtici motor besleme gerilimini kesecek ve motor serbest sekilde
duracaktir.

Fonksiyon hakkinda daha ayrintili bilgi almak igin bkz. Glivenli Tork Kapatma
Fonksiyonu, Uygulama Kilavuzu (3BAFE68929814 [Ingilizce]).

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Gug kablolarinin segilmesi

Genel kurallar

Besleme (giris glicli) ve motor kablolarinin boyutlarini yerel diizenlemelere uygun
olarak belirleyin.

« Kablo, surtci yik akimini her zaman tasiyabilecek nitelikte olmalidir. Nominal
akimlar icin, bkz. Teknik veriler bélimu.

« Surekli kullanimda, kablo iletken igin izin verilen maksimum 70 °C (US: 75 °C
[167 °F]) sicakliga uygun degerde olmalidir.

* PE iletkeninin iletkenlik seviyesi, bir faz iletkeninin iletkenlik seviyesine esit
olmahdir (6rn. ayni kesit alani).

+ 600 V AC kablosu 500 V AC degerine kadar uygundur.
* EMC gereksinimleri igin Teknik veriler bélimune gbz atin.

CE ve C-tick igaretlerinin EMC gereksinimlerini karsilamak igin simetrik blendajli
motor kablosu (asagidaki sekle bakin) kullaniimaldir.

Giris kablosu icin dort iletkenli bir sisteme izin verilmektedir ancak ekranli simetrik
kablo tavsiye edilmektedir. Dort iletkenli bir sistemle karsilastirildiginda simetrik
ekranli kablo kullaniimasi tim strlcl sistemindeki elektromanyetik emisyon ve
bunun yani sira motor rulman akimlari ve aginmayi da azaltir.

Motor kablosu ve PE 6rgusu (bukall blendaj), elektromanyetik emisyonun
azaltilmasi amaciyla mumkun oldugunca kisa tutulmahdir.
Alternatif gii¢ kablosu tipleri

Suricdi ile birlikte kullanilabilen gli¢ kablosu tipleri asagida verilmektedir.

Motor kablosu
(besleme kablosu igin de 6nerilir)

Simetrik ekranli kablo: g fazli iletkenler, bir esmerkezli Not: Kablo ekraninin iletkenlidi yetersizse ayri bir PE
veya simetrik yapili PE iletkeni ve bir ekran iletkeni gerekir.
PE iletkeni Ekran
ve ekran Ekran
PE
PE o
- Ekran
Besleme kablosu igin uygun e

Dort iletkenli sistem: Ug fazli iletkenler ve koruyucu
iletken.
PE PE

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Motor kablosu ekrani

Koruyucu bir iletken olarak igslev gdrmesi icin blendajin kesit alani, ayni metalden
yaplildiklarinda faz iletkenininki ile ayni olmalidir.

Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin sekilde énlemek igin ekran
iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmahdir. S6z konusu
gereksinimler, bakir veya aliminyum ekranla kolay bir sekilde kargilanir. Strdctnin
motor kablosu ekrani icin minimum gereksinim asagida verilmektedir. Esmerkezli
bakir tel katmani ve agik bakir serit burgusundan olusmaktadir. Ekran ne kadar iyi ve
siklysa emisyon seviyesi ve yatak akimlari da o kadar dugsuktur.

Bakir tel ekran
Dig yalitim Bakir serit burgusu

(

Enduktif yuk durumunda role ¢ikis kontaklarinin korunmasi ve
kesintilerin azaltiimasi

i¢ yalitim

iletkenler

Enduktif ylkler (réleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar.

Suarucu role cikigl, yiksek gerilim tepe noktalarina kargi varistorlerle (250 V) korunur.
Bunun yani sira, kapanma sirasinda elektromanyetik emisyonun minimum seviyeye
indiriimesi amaciyla enduktif ylklerin glrultu azaltici devrelerle (varistorler, RC
filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) korunmasi onerilir. Engellenmemeleri durumunda
kesintiler, kapasitif veya endiktif olarak kontrol kablosundaki diger iletkenlerle
baglanti kurabilir ve sistemin diger parcalarinda ariza riski olusturabilirler.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Koruyucu parcayi role ¢ikisina degil, miimkin oldugu kadar enduktif ylke yakin

monte edin.
Varistor
F— = — ’—‘i"‘
N | H—
N . _ 230VAC
ole CIKISI I
Py
b= RC filtresi
F——— "
|
R6le ok : ! : 4 230 VAC
ole cikisi f o
P
=== Diyot
S (]
| H—
| 24V DC

-
I
Role ¢ikisi | f
o Ny
_l

Kagak akim cihazi (RCD) uyumlulugu

ACSM1-04 surictuleri Tip B rezidiel akim cihazlari ile kullanim igin uygundur.
Dogrudan veya dolayh kontak durumunda gift veya takviyeli yalitimla ortadan ayirma
veya bir transformator tarafindan besleme sisteminden izolasyon gibi bagka koruma
onlemleri de alinabilir.

Kontrol kablosu se¢imi

Tum kontrol kablolarinin blendajli olmasi 6nerilir.

Analog sinyaller igin ¢ift blendajli bukull kablo cifti 6nerilir. Darbe enkoderi kablolari
icin enkoder Ureticisi tarafindan saglanan talimatlari uygulayin. Her bir sinyal igin ayri
ekranli bir ¢ift kullanin. Farkli analog sinyaller icin ortak doniis kullanmayin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Algak gerilim dijital sinyalleri igin ¢ift blendajli kablo en uygun alternatiftir ancak tek
blendajli bukimlG ¢ok ciftli kablo da (Sekil b) kullanilabilir.

(
- P S e
a b
Cift blendajli bikdmldi Tek ekranli bukimli ¢cok
kablo ¢ifti ciftli kablo

Analog ve dijital sinyaller i¢in ayri kablolar ¢ekilmelidir.

Gerilimleri 48 V degerini asmamasi kosuluyla réle tarafindan kontrol edilen sinyaller,
dijital giris sinyalleriyle ayni kablolar icinde kullanilabilir. Réle tarafindan kontrol
edilen sinyallerin bukimlu ¢ift olarak kullaniimasi énerilir.

24 V DC ve 115/230 V AC sinyalleri asla ayni kabloda tasinmamalidir.

Role kablosu

Orme metalik ekranli kablo tipi (6rnegin, Lapp Kabel'in OLFLEX Uriini, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli kablosu

Kontrol panelini striiclye baglayan kablo 3 m'den daha uzun olmamalidir. ABB
tarafindan test edilen ve onaylanan kablo tipi kontrol panel opsiyonel setlerinde
kullantlir.

Motor sicaklik sensoriniin surlicu I/O'suna baglanmasi
Bkz. Termistor girisi (X4:8...9), sayfa 67.

Kablolarin yonlendirilmesi

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yénlendirin. Birgok stricinin
motor kablolari birbirlerinin yaninda paralel olarak kurulabilir. Motor kablosu, giris
besleme kablosu ve kontrol kablolarinin farkli tepsilerde kurulmasi tavsiye
edilmektedir. Surtcu ¢ikis geriliminde aniden olusan degisikliklerin neden oldugu
elektromanyetik parazitleri azaltmak amaciyla motor kablolarini diger kablolarla
birlikte uzun bir sekilde paralel olarak désememeye 6zen gosterin.

Kontrol kablolarinin gug kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkun
oldugunca 90 derecelik acliyla yerlestirin. Strlctden ekstra kablo gegirmeyin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile dizgun bir elektrik baglantisina
sahip olmalidir. Potansiyelin lokal olarak esitlemek igin aliminyum tepsiler
kullanilabilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Kablo yollarinin semasi asagidadir.

Besleme kablosu

Surlcl
Motor kablosu ¢ min 300 mm (12”) Kontrol kablolari
in 200 mm (20" 9 i .
Besleme kablosu min mm (20) min 500 mm (207) Motor kablosu
90° L
Fren direnci kablosu
o
90 min 500 mm (20”)
Kontrol kablosu oluklari
24V 230V 24V 230V
/[ |
[ /
\ /
NV

A

24 V kablosu 230 V igin Pano iginde farkli oluklarda 24 V
yalitimamissa veya 230 V igin ve 230 V kursun kontrol
bir yalitim mansonuyla kablolari.

yalitilmamissa yasaktir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi
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Elektrik kurulumu

Bu bolumun icindekiler

Bu boélim, surtclinin mekanik ve eletriksel kurulum prosedirinu icerir.

tarafindan gercgeklestiriimelidir. Bu kilavuzun ilk sayfalarinda Giivenlik talimatlari
kismina uygun hareket edin. Guvenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya
olim ile sonuglanabilir.

2 UYARI! Bu bélimde anlatilan ¢calismalar sadece yetKkili bir elektrik teknisyeni

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme (giris giicii) ile baglantisinin kesilmis
oldugundan emin olun. Siiriicii zaten beslemeye bagliysa giris giicii
baglantisini kestikten sonra 5 dakika boyunca bekleyin.

Elektrik kurulumu
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Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Siriicu

Test islemleri surticliye zarar verebileceginden surlcinin herhangi bir pargasi
Uzerinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri (6rnegin, hi-pot veya megger)
gerceklestirmeyin. Her siruci, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim
acisindan test edilmistir. Ayrica, sUricu icinde test gerilimini otomatik olarak kesen
gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Besleme kablosu

Siriclye baglamadan dnce yerel yasalara uygun olarak besleme (giris) kablosunun
yalitimini kontrol edin.

Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun motora baglh ve U2, V2 ve W2 sirticl ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. 500 V DC olgim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu Toprak
iletkeni arasindaki yalitim direncini él¢ctin. ABB motorunun yalitim direnci 10 10
Mohm'u gegmelidir (referans deger 25 °C veya 77 °F'de). Diger motorlarin yalitim
direnci igin lltfen Ureticinin talimatlarina bakin. Not: Motor muhafazasi i¢cindeki
nem yalitim direncini dislrecektir. E§er nemden siphe edilirse motoru kurulayin
ve Olgumu tekrarlayin.

Fren direnci montaiji
Fren direnci tertibati (eder varsa) yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Direng kablosunun dirence bagl ve R+ ve R- surtcu ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. Surlcu ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1 kV DC
Olctim gerilimi kullanarak birlesik iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6l¢tin. Yalitim direnci 1 Mohm'dan ylksek olmalidir.

I
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IT (topraklanmamig) gu¢ sistemine baglanti

direncli topraklanmis [30 ohm'un Gzerinde] gli¢ sistemi) veya kdseden topraklamali

C UYARI! Sdrucuyt bir IT gug sistemi (topraklanmamis gug sistemi veya ylksek
glc sistemine baglamadan 6nce suiricinin dahili EMC filtrelemesi ¢ikariimalidir.

Dahili EMC filtresi takili bir stricinun IT sisteminde veya kdseden topraklamali
sistemde kurulmasi durumunda surlci sistemi, stridcinin EMC filtresi
kondansatérleri Gzerinden toprak potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya
Unitenin zarar gérmesine neden olabilir.

Dahili EMC filtreleme baglantisini kesme
1. Sdrtcu modulind duz bir ylzeye arka Uzeri yerlegtirin.

2. JCU kumanda unitesini tutan iki vidayi ¢ikarin.

%

=

=
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3. JCU kumanda Unitesinin sol kenarini yanindaki konnektor ¢ikana kadar kaldirin,
daha sonra JCU'yu sola alarak sokuin.

4. JCU montaj kaidesine gelen iki kablonun baglantisini kesin.

Elektrik kurulumu



59

5. Hava cikis kafesinin ortasindaki vidayi sokun.

6. Surlct modullu kapagini tutan vidalari sokun (her tarafta 8). Kapagdi, énce alt
kenari olmak Uzere kaldirin.

Elektrik kurulumu



60

7. Topraklama kablosunu EMC filtresinin sag yanindaki standa baglayan vidayi
sokln. Pabucu kesin. Vidayi ve boru seklindeki yalitimi atin.

EMC filtresi

Stand yalitim -
tarafindan kaplanir

8. Topraklama kablosunun ucunu yalitim bandi, boru mansonu ve kablo baglantisi
ile glvenli bir sekilde yalitin.
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61

9. Modulun Ust kismina yakin, varistor paneli ile modil kapagini baglayan
topraklama klipsini (iki vidali) ¢ikarin.

10. Modul kapagini tekrar takin (6nce Ust kenar) ve 6. adimda ¢ikarilan vidalarla
baglayin. (5. adimda sokulen hava ¢ikis kafesinin ortasindaki vida artik gerekli
degildir.)

11. Daha sonra 4. adimda ¢ikarilan kablolari tekrar baglayin.

12. JCU kumanda Unitesini tekrar takin.

Elektrik kurulumu
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Gug kablosu baglantisi

Gli¢ kablosu baglanti semasi

ACSM1-04

GIRIS uDC+ UDC- CIKIS

PE  [Uu1]Vv1[wi @ R-| R+ U2 [ v2 [w2

I
1) 2) O\{T_l) AT

(PE) PE (PE) E— — | o A
V- _\U ]
| e
Opsiyonel fren

Atematierigin bkz. £ | 1 T | dronci (360"
Elektrik kuru.lumunun =i A\ A topraklama
planlanmaSI. Besleme gereklidir)
kesme cihazi.

L1 L2 L3

Notlar:

- Egder blendajli besleme (giris) kablosu kullaniliyorsa ve blendajin iletkenligi faz iletkeninin iletkenliginin
%50'sinden daha azsa, topraklama iletkeni (1) veya ayr bir PE kablosu (2) bulunan bir kablo kullanin.
Blendajli kablo ile kablo girisinde 360° topraklama onerilir.

- Motor kablosu igin, blendajin iletkenligi faz iletkeninin iletkenliginin %50'sinden daha azsa ve kablonun
simetrik toprak iletkenleri yoksa, ayri bir topraklama kablosu (3) kullanin. Bkz. bélim Giig kablolarinin
secilmesi sayfa 50.
lletken ekran disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus toprak iletkeni varsa bunu siiriicii
ve motor uglarindaki toprak konnektérlerine baglayin. Asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu
kullanmayin.
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Prosediir

Kablolari baglamak igin asagidaki prosediri uygulayin. Tesisat ve uygun sikma
torklari hakkinda ayrintili bilgi veren semalar icin ilerleyen sayfalara bakin.

1. Ana terminalleri kapatan plastik korumay! kaldirin. Yanlardaki iki vidayi ¢ikarin,
daha sonra gdsterilen sekilde 6n kenardaki iki klipsi ¢ikarin.

N

. Gug kablolarinin bukimli blendajlarini strtict modaliiniin topraklama terminaline
baglayin.

3. Besleme kablosu faz iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine, motor kablosu faz
iletkenlerini ise U2, V2 ve W2 terminallerine baglayin. Onerilen bantlama
uzunlugu 28 mm'dir (1,1 ing).

N

. Surdct modulunin disinda kablolari mekanik olarak sabitleyin.

(&)}

. Gug kablolari i¢in plastik muhafazanin kenarinda uygun yuvalar kesin. Kapagi
geri takin.

6. Besleme kablosu blendajinin diger ucunu veya dagitim panosundaki PE iletkenini
topraklayin.
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Kablo pabucu takma (16 - 70 mm2 [AWG6 - AWG2/0] kablolar)
uDC+

u1 V1 WA1 R- R+ UDC- U2 V2 W2 30...44 N-m
Il F —-LT— - -v.‘ A IILU.\ \ll\.l.\ ‘I““U"H o L — (22...32 Ibf-ft)

Vi Vv

Bant veya Isi
korumasiyla kablo
pabugclarinin uglarini
yalitin

l
I
| |

||L 1|

8 N-m (5,9 Ibf-ft)

Giris besleme kablosu Motor kablosu
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Vidali terminal takma (95 - 240 mm2 [AWG3/0 - AWG500] kablolar)

uDC+
U1 V1 W1 R- R+ UDC- U2 V2 W2
W o A4 T w w 5 o oF @
CCUINEE S CE
ll © || © ] © ] c @ 9 1| © [l © || ©
ey b
S 8 = @ ® o
© ©
PE a. Kabloyu terminale baglayin. Allen vidayi
8 N-m (5,9 Ibf-ft) 20...40 N'm (15...30 Ibf-ft) ile sikin.
b. Terminali strticiiye basin. 30...44 N-m
(22...32 Ibf-ft) ile sikin.
UYARI! Kablo boyutu 95 mm2 (3/0
AWG) degerinden kigukse, kivrimli
pabug kullaniimaldir. Terminale boyutu
95 mm2 (3/0 AWG) degerinden kiguk
bir kablo baglanirsa gevser ve
suriclye hasar verebilir.
Giris besleme kablosu Motor kablosu

Motor kablo blendajinin motor ucunda topraklanmasi

Minimum radyo frekansi paraziti i¢in kablo blendajini, motor terminal kutusunun
gecisinde 360 derece topraklayin

360 derece topraklama

iletken contalar

veya blendaiji, dizlestiriimis blendajin uzunlugunun 1/5'inden daha genis olacagi
sekilde bukerek topraklayin.

b>1/5-a
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

JCU Kumanda Unitesi ile kontrol baglantilari

Notlar:

[Varsayilan ayarlar]

*Toplam maksimum akim: 200 mA
**ACSM1 Hareket Kontrol Programi ile
varsayllan atama

Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amaclidir. Konektor ve
jumper kullanimi hakkinda daha fazla
bilgi metinde bulunmaktadir; ayrica
bkz. Teknik veriler bélimu.

Kablo boyutlari ve sikma torklari:

X2:0.5... 2.5 mm2 (24...12 AWG).
Tork: 0,5 N'm (5 Ibfin)

X3, X4, X5, X6:

0.5... 1.5 mm2 (28...14 AWG). Tork:
0,3 N'm (3 Ibf-in)

Terminal basliklar ve
jumper'larin sirasi

j— X1 (2-kutup)

X2 (3-kutup)
[¢]

HoH

—— X3 (4 x 4-kutup,
1 x 3-kutup)

16151413 |1211 105|876 5|4 3 2 1

X4 (1 x 7-kutup,
1 x 2-kutup,
1 x 3-kutup)

B
[
=

ER
(=
N

/J3

]— X5 (3-kutup)
X6 (4 kutuplu,
turuncu)

32‘§E12M‘ﬂ0

BeEn

4321

X1
Harici glig girisi +24VI 1
24V DC,16A GND 2

X2
Role cikisi — HAYIR 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A ’i/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Dijital 1/0 topraklama DGND 2
Dijital giris 1 [Stop/Start] DI1 3 I
Dijital giris 2 [EXT1/EXT2] DI2 i g—
+24 V DC* +24VD 5
Dijital I/0 topraklama DGND 6
Dijital giris 3 [Hata sifirlama] DI3 7
Dijital giris 4 [Konumlandirma baslatma]** Dl4 8
+24 V DC* +24VD 9
Dijital 1/0O topraklama DGND 10
Dijital giris 5 [Konum referansi ayari 1/2]** DI5 11
Dijital giris 6 [Hedef arama baglatma]** Dié 12
+24 V DC* +24VD 13
Dijital I/0 topraklama DGND 14
Dijital giris/cikis 1 [Hazir] DIO1 15
Dijital girig/gikis 2 [Calisiyor] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Dijital 1/0 topraklama DGND 18
Dijital giris/gikis 3 [Hata] DIO3 19

X4
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris 1 (akim veya gerilim, jumper J1 ile Al1+ 4
segcilebilir) [Hiz referansi] Al1- 5
Analog giris 2 (akim veya gerilim, jumper J2 ile Al2+ 6
segcilebilir) [Tork referansi] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segimi J1
Al2 akim/gerilim segimi J2
Termistor girisi TH 8 :‘ %
Toprak AGND 9
Analog ¢ikis 1 (akim) [Cikis akimi] AO1 (1) 10
Analog gikis 2 (gerilim) [Gergek hiz] AO2 (U) 11
Toprak AGND 12 :<>

X5
Siruci - slricl baglantisi sonlandirma J3

B 1
Sdricu - surict baglantisi. A 2
BGND 3
X6
OouT1 1 4|
Guvenli Moment Kapatma. Siriictiniin baglamasi ouT2 2 —,—’|_ O
icin her iki devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁj
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi X7
Bellek Unitesi baglantisi X205
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Jumper'lar

J1 - Analog giris Al1'in akim veya gerilim girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
0d oo |A ooled|A
Al2 Al2
8 8

J2 - Analog giris Al2'nin akim veya gerilim girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
Al A1
[od oo [Al2 oo [oed|Al2
8 8

J3 + Sdrlcu - surlcu baglanti sonlandirma. Sirlci baglantidaki son Unite ise ACIK
konumunda olmalidir.

Sonlandirma ACIK Sonlandirma KAPALI

gao |7 | gt |

JCU Kumanda Unitesi (X1) harici gii¢ kaynagi

JCU Kumanda Unitesi igin harici +24 V (minimum 1.6 A) gli¢c kaynagi X1 terminal
bloguna baglanabilir. Asagidaki durumlarda harici gu¢ kaynagi kullanimi énerilir:

» sUricinin ana beslemeye baglanmasinin ardindan uygulamanin hizli baglamasi
gereklidir

+ giris gu¢ beslemesi baglantisi kesildiginde fieldbus iletisimi gereklidir.
Termistor girisi (X4:8...9)

Motor sicaklidi, termistor girisine bagl PTC veya KTY84 sensorleri kullanilarak

Olglebilir.

Bir adet PTC veya KTY84 sensor Ug PTC sensoérii

Motor ) / — ™ o L
! L Motor L L
Lﬁ/ — AGND l ;AN
l 10 nF

l10 nF

1) Kondansator kullanin ya da baglamayin.
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A

UYARI! JCU Kumanda Unitesi termistdr girisi IEC 60664'e gére yalitilmadigindan,
motor sicakhgl sensoru baglantisi icin motorun elektrikli parcalari ile sensor
arasinda cift ya da gli¢lendirilmis yalitim gereklidir. EGer montaj bu sart
saglamiyorsa,

* 1/O kart terminalleri temasa karsi korunmalidir ve bagka bir ekipmana
baglanmamalidir

veya
» sicaklik sensori I/0O terminallerinden yalitiimis olmalidir.

Siirtici - strtici baglantisi (X5)

Sdrucu-suricu baglantisi, bir master ve birden fazla follower ile temel
master/follower iletisimini mimkin kilan bir halkali zincirli RS-485 iletisim hattidir.

Bu terminal blogunun yaninda bulunan sonlandirma etkinlestirme jumper J3 (bkz.
yukaridaki Jumper'lar kismi), slrtici-surtict baglantisinin sonundaki surtcilerde
ACIK seklinde ayarlanmalidir. Ara surtculerde jumper KAPALI konumuna
ayarlanmalidir.

Kablo olarak blendajli ¢ift bikimli kablo (~100 ohm, 6rn. PROFIBUS uyumlu kablo)
kullaniimalidir. Yiksek dayanikhlik saglamak i¢in yuksek kalitede kablo kullaniimasi
Onerilir. Kablo mimkun oldugunca kisa tutulmalidir, baglanti maksimum uzunlugu 50
metredir (164 ft). Gereksiz ¢cevrimlerden ve kablolarin gii¢ kablolarinin yakinindan
cekilmesinden (motor kablolar gibi) kaciniimalidir. Kablo blendajlari 70. sayfada
gosterilen sekilde surtci Gzerindeki kontrol kablosu kelepce plakasina
topraklanmalidir.

Asagidaki semada, surlcu-suricu baglantisi kablolamasi gosterilmistir.

——————————————————————————————

| |- o~ ) - ||+ ~ ™ | |- o~ ™
[ <| [a - | (o] [<] [2] - <| [a
e p4 _— P4 P4
o 8 H 2 o 2
El X5:D2D o X5:D2D El X5:D2D
™ ™
o ] -
Sonlandirma Sonlandirma men Sonlandirma AGIK
ACI KAPALI
JCU JCU JCU
Sdrucia 1 Saruca 2 Saracl n
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Glvenli moment kapatma (X6)

Sdrucunin baslamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali
olmalidir. Bu, bir glivenlik anahtari ve ilgili kablolar ile uygulanir. Bkz. sayfa 49.

Varsaylilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir.
Sdrucuye harici Guvenli Tork Kapatma devresi baglamadan énce jumper'lari ¢ikarin.

Daha fazla bilgi almak igin bkz. Giivenli Tork Kapatma Fonksiyonu (STO) Uygulama
Kilavuzu (3AFE68929814 [ingilizce]). Ilgili parametre ayarlari igin bkz. uygun Yazilim
Kilavuzu.
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Kontrol kablosu topraklama

Kelepce plakasinin monte edilmesi

JCU Kumanda Unitesine bagli tim kontrol kablolarinin blendajlari, kontrol kablosu
kelepce plakasinda topraklanmalidir. Plakayl asagida solda gdsterilen sekilde
baglamak igin ¢ M4 vidasi kullanin. Plaka JCU'nun Ustliine ya da altina baglanabilir.

Blendajlar, JCU terminallerine mimkun oldugunca yakin ve strekli oimalidir.
Kelepgenin giplak blendaja baski uygulayacagi sekilde kablonun yalnizca dig
korumasini soyun. Terminal blogunda, tim telleri icine alacak sekilde 1s1 korumasi ya
da yalitim bandi kullanin. Blendaj (6zellikle birden fazla blendajin bulundugu
zamanlarda) bir pabug ile sonlandirilabilir ve kelepge plakasina vida ile baglanabilir.
Blendajin diger ucunu bosta birakin veya birkag nanofarad yliksek frekansli
kondansator tGzerinden dolayli olarak topraklayin (6rn. 3.3 nF / 630 V). Blendaj ayni
topraklama hattinda ve ug noktalari arasinda énemli bir gerilim dususu yok ise, her
iki ugtan dogrudan topraklanabilir.

Bukuld sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkin oldugunca yakin tutun. Dénus
teli ile birlikte kablonun bukulmesi iletken kuplajdan kaynaklanan kesintileri azaltir.

Bostaki teller igin 1si
g korumasi veya

/ yalitim bandi kullanin

76

E@SM&Q@ oS, A
0.7 N'm = = \‘ g
(6.2 Ibf-ing)

NOSOA Qﬂﬂ@@&g

Kelepgede kablonun dis
korumasini ¢ikarin ve
kablo blendajina ulagin.
1,5 N'-mile sikin

(13 Ibf-ing)
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Secgeneklerin kurulumu

Fieldbus adaptord, I/O uzatmalari ve enkoder arabirimleri gibi se¢enekler JCU
Kumanda Unitesi Uzerindeki yuvalara takilir. Kullanilabilir yuvalar igin bkz. sayfa 24;
Ozel kurulum ve kablolama talimatlari icin uygun segenek kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu
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Kurulum kontrol listesi

Kontrol listesi

Devreye almadan once slrlcinun mekanik ve elektrik tesisatini kontrol edin.
Kontrol listesini baska biriyle birlikte gdbzden gecirin. Unite tGzerinde ¢alismaya
baslamadan 6nce kilavuzun ilk sayfalarindaki Givenlik talimatlari bolimuni okuyun.

Kontrol

O

O

O

O

O

O o

O 0O0O00Oo0ao0gad

O

MEKANIK TESISAT

ELEKTRIK TESISATI (Bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi, Elektrik kurulumu.)

Ortam galisma kosullari izin verilen limitler dahilinde. (Bkz. Mekanik kurulum, Teknik veriler:
Degerler, Ortam kosullari.)

Unite panoya uygun sekilde baglanmis. (Bkz. Pano montajinin planlanmasi ve Mekanik
kurulum.)

Motor ve ylk galistirmaya hazir. (Bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi, Teknik veriler:
Motor baglantisi.)

Sdrucu IT (topraklanmamig) veya kose topraklamali sebekeye bagli ise dahili EMC filtresi
baglh degil.

Eger bir yildan uzun stredir depolanmislarsa kondansatorler yenilenir (bkz. ACS800
Kondansatér Yenileme Kilavuzu [64059629, Ingilizce])).

Siricl uygun bicimde topraklanmis.
Besleme (giris gu¢) gerilimi strict nominal girig gerilimine uyuyor.

Besleme (giris gu¢) U1/V1/W1'e baglanir (DC beslemesi durumunda UDC+/UDC-) ve
terminaller belirtilen torkla sikilr.

Uygun besleme (giris gl¢) sigortalari ve ayiricilari kurulur.

Motor U2/V2/W2'ye baglanir ve terminaller belirtilen torkla sikilir.

Fren direnci (eger varsa) R+/R-'ye baglanir ve terminaller belirtilen torkla sikilir.
Motor kablosu (ve e@er varsa fren direnci) diger kablolardan uzaga ddsenir.
Motor kablosunda gui¢ faktori kompanzasyon kondansatéri yoktur.

JCU Kumanda Unitesi ile harici kontrol baglantilari tamam.

Sardcunln igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamakta ve panoda atik yalitim
malzemesi bulunmamaktadir.

Besleme (giris guc) gerilimi baypas baglantisi araciligiyla suriicu ¢ikisina uygulanamaz.

Kurulum kontrol listesi
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Kontrol

O Motor badlanti kutusu ve diger kapaklar yerindedir.

SOGUTMA DEVRESI (Bkz. Dahili sogutma devresi)

O Sogutma devresi baglantilari siki.

Sogutma devresindeki hava alma ve bogaltma valfleri (eger varsa) kapali.
Her bir glic modulinin giris ve ¢ikis valfleri (eger varsa) acik.

Dahili sogutma devresi dolduruimus.

Sogutma suyu, surlicl sisteminden serbestce gegebiliyor.

O Oo0oo0oaad

Sogutma suyu sicakligi, akis hizi ve basing izin verilen limitler dahilinde. Ayrica bkz. Dahili
sogutma devresi teknik ézellikleri.

Kurulum kontrol listesi
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Bakim

Bu bolumun icindekiler

Bu bélimde onleyici bakim talimatlari yer almaktadir.

Gilvenlik

UYARI! Ekipman tzerinde herhangi bir bakim faaliyeti gerceklestirmeden 6nce
kilavuzun ilk sayfalarindaki Glivenlik talimatlari kismini okuyun. Glvenlik
talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya 6lum ile sonuglanabilir.

Bakim araliklan

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa surici ¢ok az bakim gerektirir. Bu tablo
ABB tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklarini siralar.

Aralik Bakim Talimat
Duizenli Boru hattini kontrol | Sogutma Unitesi Ureticisinin
edin ve temizleyin talimatlarina bakin.
veya dahili
sogutma

devresindeki
sogutma suyunu

degistirin

Depolama sirasinda her yil Kondansator Bkz. Kondansatérler, sayfa 76.
yenileme

6 yilda bir, eder ortam sicakligi Sogutma fani Bkz. Sogutma fani, sayfa 76.

40 °C'den (104 °F) fazla degilse. degistirme

3 yilda bir, eder ortam sicakligi

40 °C'den (104 °F) fazlaysa.

10 yilda bir Kondansatér Bkz. Kondansatérler, sayfa 76.
degisimi

Not: Sogutma suyu ve harici borular igin inhibitér ekleme gibi rutin bakim iglemleri
gerekli olabilir.

Bakim
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Sogutma fani

Sogutma faninin gergek kullanim émra strdctnin kullanimi ve ortam sicakligina
baghdir. Fan vidalarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun temizlenmesine
ragmen sicakliginin dereceli olarak artisi yoluyla fan arizasi éngérulebilir. Strcu bir
prosesin Kritik bir bolumunde calistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢ikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gerceklestiriimesi tavsiye edilir. Degistirilecek fanlar
ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek pargalari disinda baska parca
kullanmayiniz.

Fan degistirme

Fani ¢ikarmak igin sabitleme vidalarini sékin. Kabloyu ¢ikarin. Ayni islemleri tersine
dogru tekrarlayarak yeni fani takin.

Alttan gorinus

Kondansatorler

Yenileme

Suridcl bir yil veya daha fazla sure boyunca depolandiysa kondansatérler
yenilenmelidir. Uretim tarihinin bulunmasi ile ilgili olarak bkz. sayfa 35.
Kondansatorlerin yenilenmesi ile ilgili bilgi almak icin, (bkz. ACS800 Kondansatér
Yenileme Kilavuzu [64059629, ingilizce])).

Degistirme

Surlcinin DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansatér kullaniimaktadir.
Siriclt yiklenmesine ve ortam sicakligina bagli olarak kullanim émirleri 45 000 - 90
000 saat arasidir. Kondansatériin dmru ortam sicakhidini disurerek uzatilabilir.

Bir kondansatdr arizasini dnceden tahmin etmek miumkuin degildir. Kondansator
arizasini genellikle ana sebeke sigorta arizasi veya genel bir hata izler. Eger
kondansator arizasi olmasindan supheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun.
Yedeklerini ABB'den temin edebilirsiniz. Belirlenmis ABB yedek pargalari diginda
baska parga kullanmayiniz.

Bakim
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Diger bakim iglemleri

Bellek linitesinin yeni siiriicii modeline aktariimasi

Bir surlct modull degistirildiginde, bellek Gnitesini arizali modulden yeni module
aktararak parametre ayarlari korunabilir.

UYARI! Siricu modilinde enerji varken bellek Unitesini gikarmayin veya takmayin.

Acllmasinin ardindan surlcu bellek Unitesini tarayacaktir. Algilanan farkl uygulama
programi veya parametreler siriclye kopyalanir. Bu, biraz zaman alabilir;
kopyalama sirasinda LED ekranda “L” gdrtntilenecektir.

JCU Kumanda Unitesi lizerinde 7 segmentli ekran

Asagidaki tabloda JCU Kumanda Unitesi tizerindeki 7 segmentli ekranda
goruntilenen godstergeler agiklanmaktadir. Cok karakterli isaretler, tekrarlanan siral
karakterler seklinde goruntilenir.

Ekran Anlami
L Uygulama programi ya da veriler bellek tnitesinden yukleniyor. Bu, stricinin
aciimasinin ardindan ekrana gelecek normal gortintilemedir.
m| Normal galisma - striici durduruldu.
Al (Donisumlu géruntileme) Normal ¢alisma - slrticu ¢alisiyor.

Dort basamakli
hata kodunun
ardindan “E”

Sistem hatasi.

9001, 9002 = Kumanda unitesi donanim arizasi.

9003 = Bagh bellek Unitesi yok.

9004 = Bellek Unitesi arizasi.

9007, 9008 = Bellek unitesinden yazilim yikleme basarisiz.
9009...9018 = Dahili hata.

9019 = Bellek unitesi icerigi bozuk.

9020 = Dahili hata.

9021 = Bellek unitesi ve surticu program surimleri uyumsuz.
9102...9108 = Dahili hata.

Dort basamakli
hata kodunun
ardindan “A”

Uygulama programi tarafindan olusturulan alarm Hata kodlari igin Yazilim
Kilavuzuna bakin.

Dort basamakli
hata kodunun
ardindan “F”

Uygulama programi tarafindan olusturulan hata Hata kodlari igin Yazilim
Kilavuzuna bakin.

Bakim
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Dahili sogutma devresi

Genel

Bu boélimde ACSM1-04Lx suricti modulindn (kasa E) dahili sogutma devresi
anlatilmakta ve sistemden disariya 1s1 aktarimi ile ilgili drnekler veriimektedir. Bu
bdlumdeki bilgileri, saglam bir sogutma sistemi kurarken rehber olarak alin.

Sivi sogutma sistemi Uretilen 1sinin buydk ¢ogunlugu ile ilgilenirken bazi bilegenler
hava sogutmalidir. Bir bitiin olarak sogutma dizenlemeleri hakkinda daha fazla bilgi
almak icin bkz. Sogutma diizenlemeleri, sayfa 29.

Not: Asagida anlatilan sogutma sistemleri 6rnektir. Sisteme farkli tiirde bir sogutma
Unitesi takilabilir.

Dahili sogutma sistemi semasi

F—— = — — — — — T Dahili sogutma sistemi

ACSM1-04Lx

Sogutma blogu

Sogutma suyu

@ CIKISI
@ © £ >
L — — — _} _ — _| -
Sogutma suyu

@ GIRIS

Her slricl modiild, (a) giris ve (b) cikis valfleri kapatilarak ana sogutma Unitesinden
yalitilabilir. Her strGct moduliinde ayni zamanda surtctu modulind bosaltmak igin
kullanilabilecek bir bosaltma valfi (c) bulunabilir. SGruict panosunun altina bir kagak
detektorl (d) takilmasi onerilir.

Sogutma suyu modiile alt tarafindan girer ve ¢ikar. Modulln iginde sogutma suyu,
sogutma blogundan akar.

Dahili sogutma devresi
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Sogutma unitesine baglanti

Genel éneriler

+ Sogutma suyu sicakhgl degistiginde s6z konusu olan hacim degisikliklerinden
kaynaklanan basing artiginin karsilanmasi icin sisteme bir genlesme deposu
takin. Basingl sistemlerde basinci Basing limitleri, sayfa 88'de belirtilen limitler
dahilinde tutun. izin verilen maksimum calisma sicakliginin agilmamasi igin bir
basing regllatéra takin.

+ Sogutma devresinin en yuksek noktasina bir hava alma valfi takin.

* Birden fazla ACSM1 surlcunun paralel bagl oldugu bir sistemde ana boru olarak
en az 1 1/2 ing ¢caplh borular kullanin.

» Sizintilari ve yogusmayi belirlemek igin strlci veya suriici panosunun altina bir
kacak detektoru takin.

Sogutma suyu sicaklik kontrolii

ACSM1-04Lx

Dahili sogutma devresindeki sogutma suyunun sicakhdi Sicaklik limitleri, sayfa
88'de verilen limitler dahilinde tutulmalidir. Minimum sogutma suyu sicakhginin
ortam sicakligi ve bagil neme bagli oldugunu unutmayin.

Asagidaki semada, sogutucu unitesinin bulundugu bir sistemde sogutma suyu
sicaklik kontroli érnegi verilmistir. Bu érnekte bir yardimci stiriici pompayi (h)
kontrol eder ve sensdrlerden (f ve |) bilgileri alir. Yardimci striici ACSM1 veya
pompanin kontrol edilmesi ve sensér bilgilerinin islenmesi igin yeterli kapasiteye
sahip baska bir sirtcu olabilir.

- - - - — - — = m r— - - — — — — — 4 ., T
N | | | Sogutma |
- -1 Unitesi
| ACSM1-04Lx | | Dahili devre | Harici devre |
|1 | | |
|| | | | o |
N ® @ | @ . |
K D> je | O |
[ — ® | |3,L |
N | i esanjori ® |
11® © | I ® |
- o < @ | | |
R T [ | | 0 |
. Yardimci "
@ g@ slriict | | |
f T Lo = .
a. Girig valfi e. Atik sistemi veya bosaltma kolektorli. Kompresor
b. Cikis valfi f. Sicaklik sensoérleri j- Genlesme valfi
c. Bosaltma valfi g. Genlesme tanki k. Kondenser ve fan
d. Hava alma valfi h. Sirkiilasyon pompasi I. Kagak detektoru

Yardimci slrlcd, ideal akis hizinin elde edilmesi icin pompa motor hizini dnceden
programlanmis bir degere ayarlar.

f1 sicaklik sensorinin amaci, sogutma suyu surlculere girmeden 6nce sojutma
suyu sicakliginin Sicaklik limitleri’'nde verilen limitler arasinda olup olmadiginin
Olcllmesi, bdylece surlcl calisirken panolar iginde yogusma gerceklesmesinin
engellenmesidir.

Dahili sogutma devresi
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f2 sicaklik sensdrunun birincil fonksiyonu yeterli bir akis hizidir. Sogutma suyu
sicakhginda ayarlanmig limiti agan bir artig, borularda engel bulundugunu gésterir.
Limit, sistemdeki kayiplara ve akis hizina bagldir. Engel, pompa motoru hizi (ve
dolayisiyla akig hizi) artirilarak gegici olarak telafi edilebilir; ancak bu yalnizca Akis
hizi'nda verilen maksimum degere kadar mimkun olur. f2 sensoéri, basing sensorleri
veya akis sensoérleriyle degistirilebilir veya desteklenebilir.

Yardimci devre ACSM1 slricullerine baglanir. Eger surticiler belirli bir siire igin
kapatilirsa sirklilasyon pompasi ¢alismayi durdurur. Eger sogutma suyu sicakligi f2
maksimum degerinin Gzerinde veya f1 minimum degerinin altindaysa, yardimci
surlcu hata gdsterir ve, eger gerekirse, sistem guct dusurilir ya da sistem kapanir.
Ayni zamanda kacgak detektérl nem tespit ettiginde sistem kapanir.

Dahili sogutma devresi
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Asagidaki semada, harici sogutma devresinde g yollu valf kullanilarak sogutma
suyu sicaklik kontroll 6rnegi verilmistir. Dahili devredeki sogutma suyunun ¢ok
soguk olmasi durumunda sogutma suyu akisinin bir kismi, g yollu valf araciigiyla
ISl esanjériinde dolasmasina izin verilmeden dénds borusuna yonlendirilir.zp

r— - - — ar - - - - - - — 1 r - .. .
| N | | | Sogutma (initesi |
| ACSM1-04Lx || ACSM1-04Lx | | Dahili devre ‘ Harici devre |
| || | (1c |
| I . | |
| N ® @ 1 1 O O |
| N DI @ | Déniis |
| ] Ll 92 o) > > |
| [ ] | ! esanjord Baypas valfi |
| H]j® © P © | |
| == e } l @P ! |
L - - - — — J b - — _j; — — — 4 | ‘ <] |
@ | Besleme |
L - - - — _i _________ J
a. Girig valfi e. Kelebek valf i. Sicakhk kontrol
b. Cikis valfi f. Genlesme tanki
c. Bosaltma valfi g. Sirklilasyon pompasi
d. Hava alma valfi h. Atik sistemi veya bosaltma kolektori

Dahili sogutma devresi
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Teknik veriler

Bu bolumun icindekiler

Bu bolim degderler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi strtcu teknik 6zelliklerini ve
CE ve diger isaretlerin gereksinimlerinin karsilanmasi igin gerekli sartlari igerir.

Degerler
50 Hz ve 60 Hz ile ACSM1-04 icin nominal dederler asagida verilmigtir.
Girig degerleri Cikig degerleri
Siiriicii tipi Kasa 1N 2N [2cont4 | I2cont8 2max PN
ACSM1-04Lx... | tipi k k

A A A A A kW | HP
-110A-4 E 107 110 110 75 165 55 | 75
-135A-4 E 131 135 135 90 202 75 | 100
-175A-4 E 171 175 175 115 282 90 | 125
-210A-4 E 205 210 | 210 135 326 | 110 | 150
-260A-4 E 254 260" | 260" 165 351 160 | 200

PDM-00425726

NN 40 °C'de (104 °F) nominal giris akimi (rms).
12N 40 °C'de (104 °F) nominal surekli ¢ikis akimi.

[2contx | 40 °C'de (104 °F) 4 veya 8 kHz anahtarlama frekansi ile sirekli ¢ikis akimi.
k
PN Tipik motor gticu.

2max | Maksimum kisa sureli ¢ikis akimi. Bkz. bélum Déngtisel ylikler.
* ACSM1-04Lx-260A tipi igin 12cont2K ve 12cont3k 304 A'dir.

Tabloda belirtilen nominal motor gliciine ulagsmak icin, surictnin nominal akimi nominal motor
akimindan yiksek veya ona esit olmasi gerekir.

Gerekli hareket profili igin siriict, motor ve disli kombinasyonunun segiminde ABB tarafindan
saglanan DriveSize boyutlandirma aracinin kullaniimasi 6nerilir.

Gii¢ kaybi ve sogutma ozellikleri

o Gii¢ kaybi Hava akisi
Sirici tipi K.as.a SIVI hava m3/saat
ACSM1-04Lx... | tipi
w w
-110A-4 E 825 235
-135A-4 E 1240 | 350
-175A-4 E 1540 | 510 270
-210A-4 E 1925 | 645
-260A-4 E 2450 | 865

PDM-00425726

Teknik veriler
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Deger kaybi

Yukarida verilen surekli ¢ikis akimlari asagidaki kosullarda dusurtlmelidir:
« ortam sicakhgi +40 °C'den (+104°F) fazla

 sogutma suyu sicakhgi +42 °C'den (+108°F) fazla

+ sogutma suyu olarak su ve glikol karigimi kullanihyor

* AC besleme gerilimi 400 V'den fazla

* suricl deniz seviyesinden 1000 m veya daha ylUksekte kurulu.

Not: Son deger kaybi faktori, tiim gegerli deger kaybi faktérlerinin garpimidir.
Sicakliga bagli nominal deger kaybi

Ortam sicakligi deger kaybi ve sogutma suyu sicakhdi deger kaybi kiimiilatif degildir. ikisi arasindan
yalnizca daha kétii olan deger kaybi gegerlidir. Ornegin, ortam ve sogutma suyu sicakliklarinin her ikisi
+50 °C ise, deg@er kaybi faktorleri sirasiyla yaklasik 0,85 ve 0,92 seklindedir. Yalnizca daha k6t deger
kaybi gegerli oldugundan, bu durumda sicaklik deger kaybi 0,85'tir.

Eger ortam sicakhgi +40...55 °C (+104...131 °F) araliindaysa c¢ikis akimi asagidaki sekilde dogrusal
olarak dusaralur:

Deger kaybi faktori

1,00

0,70

Ortam sicakligi
+40 °C +55 °C
+104 °F +131 °F

Eger sogutma suyu sicakligr +42...55 °C (+108...131 °F) araligindaysa cikis akimi asagidaki sekilde
dogrusal olarak dusurdlur:

Deger kaybi faktori

1,00

0,87

Sogutma suyu sicakligi
+42 °C +55 °C
+108 °F +131 °F

Teknik veriler
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Glikol konsantrasyonu distirme
Her ylzde Ug glikol igin ¢ikis akimi %1 dusuruldr.

Deger kaybi faktori

1,00

0,80

Glikol konsantrasyonu
%0 %60

AC besleme gerilimi dlistirme

400 V AC'nin uzerindeki AC besleme gerilimlerinde ¢ikis akimi asagdidaki sekilde dogrusal olarak
dasaraldr:

Deger kaybi faktori

1,00

0,86

AC besleme gerilimi [V]
400 480

Yiikseltmede nominal deger diistirmesi

Deniz seviyesinin 1000 - 4000 m (3300 - 13.200 ft) Gzerindeki yiiksekliklerde deger kaybi her 100 m
(330 ft) icin %1'dir. Daha dogru deger duistirme icin DriveSize PC aracini kullanin.

Not: Eder kurulum sahasi deniz seviyesinin 2000 m'den (6600 ft) fazla Gzerindeyse, suricu
topraklamasiz (IT) veya kdse topraklamali delta sebekesine baglanamaz.

Teknik veriler
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Doéngiisel yukler

Eger yUk donglsi 10 saniyeden daha kisa ise, sogutma blogu termik zaman sabiti (yaklasik 30 saniye)
dikkate alinmayabilir ve surtctinin dénguyu tasiyip tagimayacaginin belirlenmesi icin asagdidaki basit
prosedur uygulanabilir.

1. Cikis akiminin tim yik déngusl uzerindeki rms degerini (/2rms) belirleyin.
2. YUk déngusu sirasinda ¢ikis akiminin maksimum anlik rms degerini (/2peak) belirleyin.
3. Noktayi (12rms, [2peak) asagidaki grafik Gzerinde belirleyin.

Eger nokta duz cizgi tarafindan sinirlari gizilen bolge icindeyse yiik dénglsu glivenlidir. 22contxk ve
I2max igin, kullanilan siricu tipi ve anahtarlama frekansi icin verilen degerleri kullanin.

Eger nokta taranmis alandaysa daha ayrintili bir calisma gereklidir.

2peak
A

2ma

[2contxk

-
0,75x/2contxk/2contxk  12rms

Yukaridaki prosedir ayni zamanda 10 saniyeyi asmayan alt dongulere bélinen daha uzun yik
doénguleri igin de uygulanabilir. EGer alt déngulerden biri testi gecemezse daha ayrintil bir galisma
gereklidir.

Ayrintili boyutlandirma islemlerinde ABB tarafindan saglanan DriveSize boyutlandirma aracinin
kullaniimasi dnerilir.

Teknik veriler
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Ayrica bkz. Boyut semalari béluma.
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D‘Z’Z'Q:I': d(:lgu Derinlik (JCU
Kasa | Yukseklik Genislik Uzerindeki Agirhik Giiriilta
e segenekler )
tipi olmadan) segenekler ile)
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) kg (Ibs) dB
E 700 (27,56) | 313,5(12,34) | 398 (15,67) 415 (16,34) 67 (148) 65

Not: Bazi I/O segenekleri kablolari i¢in yaklasik 50 mm (2 in¢) ek derinlik gereklidir.

Besleme kablosu sigortalari

PDM-00425726

Besleme kablosu kisa devre korumasi icin kullanilabilecek sigorta tipleri asagidadir.
Sigortalar ayni zamanda suricu iginde yan yana duran ekipmanlari kisa devreye
karsi korur. Sigortalarin galisma siiresinin 0,1 saniyenin altinda oldugundan
emin olun. Calisma slresi besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit
alanina ve uzunluguna baghdir. 0,1 saniyelik ¢alisma suresi asildiginda aR tipi
sigorta kullanin. Ayrica bkz. Elektrik kurulumunun planlanmasi boélimu.

Not: Daha yuksek akim degerine sahip sigortalar kullaniimamalidir.

e el Girig IEC sigorta (gG) IEC sigorta (aR) Kablo kesit alani
Suriicd tipi akimi | Nominal | Gerilim Nominal| Gerilim | UL 2
ACSM1-04xx... A |akim @A) () Sinif akim (&) (V) S| ™M AWG/MCM
-110A-4 107 160 500 gG 200 690 aR
-135A-4 131 200 500 gG 315 690 aR
-175A-4 171 200 500 gG 400 690 aR [95...240 | 3/0 AWG...500 MCM
-210A-4 205 250 500 gG 400 690 aR
-260A-4 254 315 500 gG 550 690 aR
PDM-00425726
Siiriicil tipi Girig UL sigortasi DC sigortasi Kablo kesit alani
akimi | Nominal | Gerilim | UL Nominal akim
ACSM1-04xx... A |akm@| V) |sn A) Sinif | mm? AWG/MCM
-110A-4 107 150 600 T 200 aR
-135A-4 131 200 600 T 315 aR
-175A-4 171 225 600 T 315 aR [95...240 | 3/0 AWG...500 MCM
-210A-4 205 300 600 T 400 aR
-260A-4 254 350 600 T 550 aR

PDM-00425726

Teknik veriler
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Dahili sogutma devresi teknik ozellikleri

Sicaklik limitleri
Ortam sicakligi: Bkz. Ortam kosullari.

Minimum sogutma suyu giris sicakligi: Yogusmaya izin veriimez. Yogusmay!
engellemek igin minimum sogutma suyu sicakligi (1 bar atmosfer basincinda)
asagida bagil nem (f) ve ortam sicakhginin (Tair) fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Tair Min. Tcoolant (°C)

(°C) f= %95 f=%80 f= %65 f= %50 f= %40
5 43 1,9 -0,9 -4,5 -7,4
10 9,2 6,7 3,7 -0,1 -3,0
15 14,2 11,5 8,4 4,6 1,5
20 19,2 16,5 13,2 9,4 6,0
25 241 21,4 17,9 13,8 10,5
30 29,1 26,2 22,7 18,4 15,0
35 34,1 31,1 27,4 23,0 19,4
40 39,0 35,9 32,2 27,6 23,8
45 44,0 40,8 36,8 32,1 28,2
50 49,0 45,6 41,6 36,7 32,8
55 53,9 50,4 46,3 42,2 37,1

= Standart olarak izin verilmez ancak sogutma suyu sicakligi 5 °C
veya Uzerinde olmalidir. 5 °C'nin altindaki sogutma suyu
sicakliklarinda ¢aligsma gerekli olmasi halinde ABB temsilcisine
danisin.

Ornek: 45 °C ortam sicakhgi ve %65 bagdil nemde sogutma suyu sicakligi
+36,8 °C'nin altinda olamaz

Maksimum sogutma suyu girig sicakhgi

* 42 °C sUrlcu ¢ikis kapasitesi dusurtlmediginde

+ 42 °C ...55 °C surucu ¢ikig kapasitesi duguruldugunde. Bkz. Deger kaybi.
Basing limitleri

* 0...1000 kPa

+ Eger 1000 kPa'nin Gzerinde ¢alisma gerekliyse ABB'ye danigin.

Teknik veriler
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Akis hizi

Akis hizi 7...12 I/dak olmalidir. 12 I/dak maksimum akis hizinin asilmasi erozyon ve
korozyona neden olabilir.

Basing kaybi: Asagida akis hizi ve sogutma suyundaki glikol konsantrasyonunun
fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Glikol % Dp (kPa)

(@9rhk) 72 qak | 8 lidak | 9 lidak | 10 lidak | 11 lidak | 12 lidak
%0 103 134 170 210 254 302
%10 109 142 180 222 269 321
%20 115 151 191 235 285 339
%30 121 159 201 248 300 357
%40 128 167 211 260 315 375
%50 134 175 221 273 330 393
%60 140 183 231 286 346 411

Sogutma suyu kalitesi

Sogutma, su ve su-propilen glikol (CAS Numarasi: 57-55-6) sollsyonu ile test
edilmistir. Eger bagka bir sogutma suyu kullaniyorsaniz ABB ile iletisime gegin.

Not: Sogutma igin deniz suyu kullanmayin.

Asagidaki gereksinimleri karsilayan endustriyel su kullaniimahdir.

pH degeri 5.95

Klorid <250 mgl/l

Siilfat <200 mgl/l

Toplam ¢ozulmemis katilar < 200 mgl/l, +57 °C sicaklikta birikmeye
izin verilmez

Toplam sertlik Ca2+ + Mg2+ <2,5 mmol/l

iletkenlik < 2500 uS/cm

Maksimum kati pargacik boyutu 2mm

Borulardaki birikintiler engellenmelidir. Birikintiler, sogutma suyundaki organik
maddelerden (bakteriler ve algler) veya dijer maddelerden kaynaklanabilir. Bu,
sistem tasarlanirken dikkate alinmalidir. Eger gerekirse borularin temizlenmesine
yoénelik bir ydntem belirleyin.

Teknik veriler



90

Glikol konsantrasyonu
Sogutma suyundaki maksimum glikol konsantrasyonu %60'tir.

Asagidaki grafik, T ortam/depolama sicakhdina gore agirlik ylzdesi olarak gereken
glikol konsantrasyonunu gdsterir.

Glikol konsantrasyonu % (agirlik)

80
60 .\‘\
B
B
Ty
40 .
N
20
0 T(°C)
-50 -40 -30 -20 -10 0 +5

Not: Su-etilen glikol solisyonu da kullanilabilir. Bogaltilanlarin atilmasi igin etilen
glikol uygun degildir.

Malzemeler

Dahili sogutma devresi paslanmaz geliktendir (DIN 1.4401 (AISI 316) / DIN 1.4404 (AISI
316L)).

Korozyon

Paslanmaz celik hareketsiz bir maddedir ve ¢esitli soutma sistemleri icin uygundur.
Korozyonu engellemek igin kullanilan sivilara gére diger maddeler kullaniimalidir.

Teknik veriler
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AC girisi (besleme) baglantisi

Gerilim (U1)
Frekans
Sebeke tipi

Dengesizlik

Temel gii¢ faktoru (cos phiy)

Terminaller

DC baglantisi

380...480 V AC +%10/-%15, 3 faz

50...60 Hz £%5

Topraklamali (TN, TT) veya topraklamasiz (IT).

Not: 2000 m (6600 ft) veya daha ylksek rakimlarda topraklamasiz (IT) veya kose
topraklamali delta sebekelerine baglanti yapilamaz.

Maks. Nominal fazdan, faza giris gerilimine £%3.

0,98 (nominal yiikte)

16 - 70 mm? kablo boyutlari ile (AWG6 - AWG2/0): Kivrimli pabug destekleri (pabuglar
dahil degildir).

95 - 240 mm? kablo boyutlari ile (AWG3/0 - AWG500): Vidali pabuglar (dahildir).
Topraklama kelepgeleri.

Gerilim
Degerler

Motor baglantisi

436 ...712V DC

Siirucu tipi IdcN Cc
ACSM1-04Lx... | (A) (UF)
-110A-4 122 | 3300
-135A-4 149 | 3300
-175A-4 194 | 4700
-210A-4 232 | 4700
-260A-4 287 | 7050

IdcN | Standart bir endiiksiyon motoru PN'de ve 540 V DC baglantisinda
calistirilirken ortalama DC girisi (400 V AC giris gerilimine karsilik gelir).

C DC baglantisi kapasitansi.

Motor tipleri

Frekans
Akim
Anahtarlama frekansi

Maksimum motor kablo
uzunlugu

Terminaller

Asenkron enduksiyon motorlari, asenkron servo motorlari, senkron kalici miknatis
motorlari

0...500 Hz

Bkz. Degerler bolimu.

1...8 kHz arasinda sec¢im yapilabilir. Varsayilan: 4 kHz, bu degerin tzerinde ¢ikis akimi
ddsurdlur

50 m (164 ft) blendajli kablo ile

75 m (246 ft) blendajsiz kablo ile

16 - 70 mm? kablo boyutlari ile (AWG6 - AWG2/0): Kivrimli pabug destekleri (pabuglar
dahil degildir).

95 - 240 mm? kablo boyutlari ile (AWG3/0 - AWG500): Vidali pabuglar (dahildir).
Topraklama kelepgeleri.

Teknik veriler
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JCU Kumanda Unitesi

Giic kaynagi

Réle gikisi (X2)

Dijital girigler DI1...DI6 (X3)

Dijital girigler/gikiglar
DIO1...DIO3 (X3).

Parametre ile giris/gikis mod
segimi.

DIO2, 24 V seviyesi kare dalga
sinyali (sinlisoidal veya baska
dalga formu kullanilamaz) igin
frekans girisi (3...32 kHz)
olarak konfigire edilebilir.
DIO3, 24 V seviyesi kare dalga
frekans ¢ikigi olarak
yapilandirilabilir. Bkz. Yazilim
Kilavuzu, parametre grubu 12.

Analog girigler Al1 ve Al2
(X4).

Jumper'lar ile akim/gerilim giris
modu segimi. Bkz. sayfa 67.

Termistor girisi (X4)

Analog cikiglar AO1 ve AO2
(X4)

Analog girigler i¢in referans
gerilim (VREF)

24V (+%10)DC, 1.6 A

Siricinin gl Unitesinden veya X1 konektori araciliiyla harici gu¢ kaynagindan
saglanir (dis 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?).

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?

250 VAC/30VDC,2A

Varistorler ile korunur

Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2

24 VV mantik seviyeleri: “0" <5V, “1”>15V

Rin: 2.0 kohm

Filtreleme: Ayarlanabilir, 0.25 ms dak. (bkz. Yazilim Kilavuzu)

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Giris olarak:

24 V mantik seviyeleri: “0" <5V, “1">15V

Rin: 2.0 kohm

Filtreleme: Ayarlanabilir, 0.25 ms dak. (bkz. Yazilim Kilavuzu)

Cikis olarak:

Yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan 200 mA ile sinirlanan toplam ¢ikis akimi
Cikis tipi: Acik yayici

VCC

DGND

Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Gegerli giris: -20...20 mA, Rin: 100 ohm
Gerilim girisi: -10...10 V, Rin: 200 kohm
Diferansiyel girisleri, ortak mod +20 V

Kanal bagina érnekleme aralidi: 0,25 ms
Filtreleme: Ayarlanabilir, 0.25 ms dak. (bkz. Yazilim Kilavuzu)
Cozinurldk: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam dlcek araliinda %1

Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Giris cihazlari: PTC veyaTY84 termistor

Ug adete kadar PTC seri baglanabilir
KTY84 termistor: Hata 5 °C

Guvenlik yalitimi yok (bkz. sayfa 67)

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
AO1 (akim): 0...20 mA, Rload < 500 ohm
AO2 (gerilim): -10...10 V, Rload > 1 kohm
Frekans araligi: 0...800 Hz

Cozunurldk: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam dlgek araliginda %2

Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
10V %1 ve -10 V %1, Rload > 1 kohm

Teknik veriler
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Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Fiziksel katman: RS-485

Jumper ile sonlandirma

Konektoér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Sirlciinin baglamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali olmalidir
Konektér: RJ-45

Kablo uzunlugu <3 m

Verim
Nominal gli¢ seviyesinde yaklasik %98
Sogutma
Metot Sivi sogutmali ve dahili fan, asagidan yukariya akis yonu.

Birim gevresindeki serbest
alan

Koruma sinifi

Bkz. Pano montajinin planlanmasi bolimu.

IP20 (UL agik tip). Bkz. Pano montajinin planlanmasi bélimii.

Teknik veriler
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Ortam kosullari

Surtcunin ortam kosullari sinirlari asagida verilmektedir. Striicli, kontrolli 1sitmali kapali
bir mekanda kullaniimalidir. Depolama veya nakliye éncesinde Uniteyi bosaltin.

Caligma Depolama Nakliye
sabit kullanim icin kurulur koruyucu paket iginde koruyucu paket iginde

Kurulum yerinin yiiksekligi |Deniz seviyesinin 0 - 4000 m
(13123 ft) uzerinde. [Bkz.
bdlim Yiikseltmede nominal
deger diistirmesi sayfa 85.]

Hava sicakligi -10 - +55°C (14 - 131°F). -40 - +70°C (-40 - +158°F)  |-40 - +70°C (-40 - +158°F)
Donma olmamalidir. Bkz.
bolim Deger kaybi sayfa 84.

Bagil nem %0 - 95% Maks. %95 Maks. %95
Yogusmasiz. Korozif gazlarin bulunmasi durumunda maksimum izin verilen bagil nem
%60'dir.

Kirlilik diizeyleri (IEC 60721- |iletken toz olmamalidir.

3-3, IEC 60721-3-2, IEC 60721-3-3'e gore: IEC 60721-3-1'e gére: IEC 60721-3-2'ye gore:

IEC 60721-3-1) Kimyasal gazlar: 3C2 Sinifi  |Kimyasal gazlar: Sinif 1C2  |Kimyasal gazlar: Sinif 2C2

Kati pargalar: 3S2 Sinifi. Kati pargalar: 1S2 Sinifi Kati pargalar: 252

Siriici muhafaza sinifina
uygun temiz hava
kosullarinda kurulmalidir.
Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve
elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi

gerekir.
Siniisoidal titregim IEC 60721-3-3'e gore test |- -
(IEC 60721-3-3) edilmistir, mekanik kosullar:

Sinif 3M4

2...9 Hz: 3.0 mm (0.127)
9...200 Hz: 10 m/s2 (33 ft/s2)

Sok (IEC 60068-2- - ISTA 1B'ye gore. ISTA 1B'ye gore.

27,1STA 1B) Maks. 100 m/s2 (330 ft/s2), |Maks. 100 m/s2 (330 ft/s2),
11 ms 11 ms

Serbest diigme Kullanilamaz 25 cm (10 ing) 25 cm (10 ing)

Malzemeler

Siiriicli muhafazasi + JCU Kumanda Unitesi muhafazasi: PC/ABS, renk NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

* Celik sac pargalar: Sicak batirmali ginko kaplama ¢elik. Disaridan boyali 6n kapak, renk
NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)
» Sogutma blogu: Dékme aliminyum AISi.
+ Dabhili sogutma devresi: DIN 1.4401 (AISI 316) ve DIN 1.4404 (AISI 316L).
Ambalaj Kontrplak, PE-LD ambalaj, PP veya celik bant.

Boru konnektorleri Erkek saplama konnektorl, dis Whitworth ISO7/1, R1/2°K (12,7 mm), paslanmaz celik
(DIN 1.4401 (AISI 316) ve DIN 1.4404 (AISI 316L))

Teknik veriler
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Sirucu enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden dontisimu yapilmasi gereken
ham maddeler icermektedir. Paket materyalleri gevreye uyumlu ve donustirilebilir
Ozelliktedir. TUm metal parcalar dénusturilebilir. Plastik parcalar ya dénusturulebilir, ya da
kontrollt sartlar altinda yerel ydnetmelikler uyarinca yakilabilir. DénGgsturulebilir pargalarin
cogu donustirulebilir isaretiyle isaretlenmistir.

Dénlstirme yapmak mimkin degilse, elektrolitik kondansatérler ve basili devre panolari
harig tim pargalar toprakla doldurulabilir. DC kapasitorlerinde AB iginde tehlikeli atik
olarak degerlendirilen elektrolitler bulunmaktadir. Yerel kanunlara uygun olarak ¢ikartiimali
ve kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayli donistiirme talimatlari igin lutfen
yerel ABB dagitimcinizla baglantiya geginiz.

Yururlukteki standartlar

EN 50178 (1997)

IEC 60204-1 (2005),
degistiriimis

EN 60529: 1991
(IEC 60529)

IEC 60664-1 (2007),
Sirim 2.0

IEC 61800-3 (2004)

EN 61800-5-1 (2003)

prEN 61800-5-2

UL 508C (2002), Ugiincii
Surim

NEMA 250 (2003)

CSA C22.2 No. 14-05
(2005)

Sirlcl asagidaki standartlara uygundur. Avrupa Distk Gerilim Talimatina uygunluk
EN 50178 ve EN 60204-1 standartlarina gore tasdik edilmigtir.

Gug¢ kurulumlarinda kullanilan elektronik techizat

Makine guvenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. Bolim 1: Genel gereksinimler.
Uygunluk gerektiren kogullar: Makinenin nihai montajcisi agagidakilerin kurulumundan
sorumludur

- acil stop cihazi

- besleme kesme aygiti

- ACSM1-04 panoya.

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)

Dustk gerilim sistemlerinin icindeki techizat igin yalitim koordinasyonu. Bolim 1: Temel
bilgiler, gereksinimler ve testler.

Ayarlanabilir hizl elektrikli gti¢ stirict sistemleri. Bolim 3: EMC gereksinimleri ve 6zel test
yontemleri.

Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ surlcu sistemleri.

Kisim 5-1: Givenlik gereksinimleri. Elektrik, termik ve eneriji

Uyumluluk hiikiimleri: Makineyi son monte eden kisi, ACSM1-04'un IP2X'e gére korunan
bir panoya monte edilmesinden sorumludur (dikey erigsim igin Ust zeminlerde IP3X).

Ayarlanabilir hizl elektrikli glic surlcu sistemleri.
Kisim 5-2: Glivenlik gereksinimleri. Islevsel

Guvenlik, Gug Dénlusim Teghizati igin UL Standardi

Elektrik Ekipmanlari icin Muhafazalar (Maksimum 1000 Volt)
Endustriyel Kontrol Ekipmani

Teknik veriler
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CE isareti

Siriictnin, Avrupa Algak Gerilim ve EMC yonergeleri (93/68/EEC yonergesiyle degistirilen 73/23/EEC
Ydnergesi ve 2004/108EC ybnergesiyle degistirilen 89/336/EEC Ydnergesi) hiikkiimlerine uygun
oldugunu belirtmek amaciyla surictlerde CE isareti bulunmaktadir.

Avrupa Diisuik Gerilim Yonergesi ile Uyumluluk

Avrupa Dusuk Gerilim Talimatina uygunluk EN 50178, EN 61800-5-1 ve EN 60204-1 standartlarina
gore tasdik edilmigtir.

Avrupa EMC Yonergesi ile Uyumluluk

Siricu sisteminin Avrupa EMC Ydnergesi ile uyumlulugundan pano kurulumcusu sorumludur. Dikkat
edilecek hususlar ile ilgili daha fazla bilgi almak igin:

* Asagidaki EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori C2; EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori
C3; ve EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori C4 alt bolumleri

» Kilavuzun Elektrik kurulumunun planlanmasi bélimu

» Teknik Kilavuz No. 3 - Gii¢ Stirticti Sistemi icin EMC Uyumlu Montaj ve Yapilandirma
(3AFE61348280 [ingilizce]).

Tanimlar

EMC'nin agilimi, Electromagnetic Compatibility (Elektromanyetik uyumluluktur). Elektriksel/elektronik
ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde calisabilmesidir. Benzer sekilde,
ekipmanlar bulundugu alan i¢indeki diger urlin veya sistemleri bozmamali ve parazite neden
olmamalidir.

ilk ortam ev alanlarini igerir. Buna ayrica, ev amagli kullanim icin binalarda gii¢ kaynag olarak
kullanilan algak gerilim sebekelerine, ara transformator olmadan, dogrudan baglanan tesisatlar da
dahildir.

ikinci ortam, ev amagli kullanim icin gii¢ kaynagi olarak kullanilan algak gerilim sebekelerine dogrudan
baglanmayan tiim tesisatlari kapsar.

Siiriicii kategorisi C2. Nominal gerilimi 1000 V'den dusik olan, takilarak kullanilan ya da portatif cihaz
olmayan, ilk ortamda kullanildiginda yalnizca uzman tarafindan kurulmasi ya da devreye alinmasi
gereken gui¢ suriict sistemi.

Stirticl kategorisi C3. Nominal gerilimi 1000 V'den diisuk olan, sadece ikincil cevrede kullanim
amaciyla tasarlanmisg, ilk cevrede kullaniimayan gug¢ suricu sistemleri.

Stirtici kategorisi C4. Nominal gerilimi 1000 V'den yiiksek ya da esit olan, nominal akimi 400 V'den
yuksek veya esit olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim amagch gug¢ surlcl sistemi.

EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori C2

Siriict agagidaki hikkiimlere sahip olan EMC YoOnergesi gereksinimlerini karsilamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolarinin, Elektrik kurulumunun planlanmasi bélimiinde agiklanan sekilde
segilmesi.

2. Surlcu, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmaldir.
3. Motor kablo uzunlugu 50 metreyi (164 ft) asmamalidir.

Not: IT (topraklanmamig) sistemlerde dahili EMC filtresi ¢ikariimalidir. Aksi takdirde besleme sebekesi
filtre kapasitorleri Gizerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya sirtclye zarar
gelmesine neden olabilir.

Not: Kdse topraklamali TN sistemlerde dahili EMC filtresi gikarilmalidir. Aksi taktirde sirtici hasar
gorecektir.

Teknik veriler
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UYARI! Surtci yerlesim bélgelerinde kullanildiginda radyo parazitine neden olabilir. Kullanici, yukarida
listelenen CE uyumlulugu gereksinimlerinin yani sira paraziti engellemek icin gerekli énlemleri, eger
gerekliyse, almahdir.

EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori C3

Sirlcl asagidaki hikiimlere sahip olan EMC Yonergesi gereksinimlerini kargilamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolarinin, Elektrik kurulumunun planlanmasi béliminde agiklanan sekilde
segilmesi.

2. Sdrlcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.
3. Motor kablo uzunlugu 50 metreyi (164 ft) asmamalidir.
EN 61800-3 (2004) ile uyumluluk, kategori C4

Sirlcl asagidaki hikiimlere sahip olan EMC Yonergesi gereksinimlerini kargilamaktadir:

1. Komsu algak gerilim sebekelerine asiri emisyon gonderiimemesi saglanir. Bazi durumlarda,
transformator ve kablolarda dodal emisyon bastirimi yeterlidir. Emin olamiyorsaniz, primer ve
sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan bir besleme transformatérii kullanilabilir.

_
Orta gerilim sebekesi

Besleme transformatori

C ()remeseee (T Lok
Olglim noktasi : : :
| Algak gerilim || Algak gerilim |
'(Ekkd’:g;f]’; : : Siriicii :
‘ Ekipman | | Ekipman |
L - - - - —_— 4L === J

2. Tesisat icin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir sablon alinabilir.

3. Motor ve kontrol kablolarinin, Elektrik kurulumunun planlanmasi boliminde agiklanan sekilde
segilmesi.

4. Sirtcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

Makine Yonergesi ile Uyumluluk

Siricl Makine Yonergesi (98/37/EC) kapsamindaki makinelere entegre edilme amaglidir ve bu
nedenle yonergenin tim kosullari ile her agidan tam bir uyum icindedir. Daha fazla bilgi almak igin bkz.
Entegrasyon Beyani, ABB Drives (kod 64652770).

0 C-Tick igareti

IEC 61800-3 (2004) ile uyumluluk
Bkz. bolum Avrupa EMC Yénergesi ile Uyumluluk sayfa 96.

Teknik veriler
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UL igareti

Siriictinizin gecerli isaretleri icin tip tanimlama etiketine bagvurun.

UL kontrol listesi

Giris besleme baglantisi - Bkz. bolim AC girisi (besleme) baglantisi sayfa 91.

Cihaz baglantisinin kesilmesi (Baglanti kesme yontemleri) - Bkz. bolim Besleme kesme cihazi
sayfa 46.

Ortam kosullar - Siiriicii, 1sitmali ve kontrollii kapali mekanlarda kullanim igin tasarlanmistir. Ozel
sinirlar igin bkz. boélim Ortam kosullari sayfa 94.

Girig kablosu sigortalari - ABD'de kurulum icin, dal devresi korumasi, Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve
tiim yurirliikteki yerel yasarlarla uygun olarak saglanmalidir. Ozel sinirlar igin Besleme kablosu
sigortalari sayfa 87 i¢inde verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Kanada'da gercgeklestirilecek kurulumlar icin dal devresi korumasi Kanada Elektrik Yasalarina ve
yurirlukteki tim yerel yasalara uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimin karsilanmasi igin bélim
Besleme kablosu sigortalari sayfa 87 iginde verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Gii¢ kablosu segimi - Bkz. bolium Gli¢ kablolarinin secgilmesi sayfa 50.

Gii¢ kablosu baglantilar - Baglanti semasi ve sikma torklari igin, bkz. bolim Gii¢ kablosu baglantisi
sayfa 62.

Kontrol baglantilan - Baglanti semasi ve sikma torklari i¢gin, bkz. bolim Kontrol kablolarinin
baglanmasi sayfa 66.

Asin yik korumasi - Siiriicii, Ulusal Elektrik Yasasina (US) uygun olarak asir yiik korumasi
saglamaktadir.

Fren - ACSM1-04 dahili bir fren kiyiciya sahiptir. Uygun boyutlu fren direncleriyle birlikte kullanildiginda
fren kiyici, suriiciniin rejeneratif enerjiyi (normalde ¢ok hizli yavaglayan motorla ilgilidir) dagitmasini
saglar. Fren direnci segimi Direng frenleme bolimu 99. sayfada anlatilmistir.

UL standartlarn - Bkz. bolum Yiirtirliikteki standartlar sayfa 95.

Sivi sogutma devresi + Basing, akis hizi, sojutma suyu sicakligi ve malzeme gereksinimlerinin
karsilandigi bir sisteme baghdir. Bkz. Dahili sogutma devresi teknik ézellikleri.

Sogutma suyu tipi + Bkz. Sogutma suyu kalitesi.

A.B.D.'de uriin korumasi

Bu iriin asagidaki US patentlerinin en az biri ile korunmaktadir:

4.920.306 5.301.085  5.463.302  5.521.483  5.532.568  5.589.754
5.612.604  5.654.624  5.799.805 5.940.286  5.942.874  5.952.613
6.094.364  6.147.887 6.175.256  6.184.740 6.195.274  6.229.356
6.252.436  6.265.724  6.305.464  6.313.599  6.316.896  6.335.607
6.370.049  6.396.236  6.448.735  6.498.452  6.552.510 6.597.148
6.600.290 6.741.059  6.774.758  6.844.794  6.856.502  6.859.374
6.922.883  6.940.253  6.934.169  6.956.352  6.958.923  6.967.453
6.972.976  6.977.449  6.984.958  6.985.371 6.992.908  6.999.329
7.023.160  7.034.510 7.036.223  7.045.987  7.057.908  7.059.390
7.067.997  7.082.374  7.084.604  7.098.623  7.102.325  7.109.780
7.164.562 7.176.779  7.190.599  7.2156.099 7.221.152  7.227.325
7.245197  7.250.739  7.262.577  7.271.505  7.274.573  7.279.802
7.280.938  7.330.095  7.349.814  7.352.220  7.365.622  7.372.696
7.388.765 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S
D548,182S D548,183S

Diger patentler alinmistir.

Teknik veriler
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Direnc¢ frenleme

Bu bolumun icindekiler

Bu boélimde fren kiyicilar ve direnglerinin nasil secilecegi, korunacagi ve kablolarinin
nasil gekilecedi anlatiimaktadir. Bu bdlim ayni zamanda teknik verileri icermektedir.

Not: ABB'den temin edilebilecek tim fren direncleri hava sogutmalidir.

Fren kiyicilari ve ACSM1-04Lx ile direngleri

Fren kiyicilan

ACSM1-04Lx suruculerinde yavaslayan motor tarafindan uretilen enerjinin kontrol
edilmesi amaciyla standart ekipman olarak dahili fren kiyici bulunmaktadir.

Fren kiyici devrede ve direng bagh iken siricinin DC baglanti gerilimi 780 V'ye

ulastiginda kiyici iletime baslayacaktir. Maksimum fren gliicline 840 V'de ulasilir.
Fren direnci segimi

Fren direnci segmek igin:

1. Frenleme sirasinda motor tarafindan Gretilen maksimum gtici hesaplayin.

2. Fren dongusune gore surekli gicl hesaplayin.

3. Gorev donglsu sirasinda frenleme enerijisini hesaplayin.

ABB, asagidaki tabloda goésterilen sekilde segilen direngleri sunmaktadir. Eger
listedeki direng uygulama icin yeterli degilse, ACSM1-04Lx dahili fren kiyicisi
tarafindan izin verilen sinirlar dahilinde 6zel bir direng segilebilir. Asagidaki kurallar
gecerlidir:

+ Ozel direncin degeri en az Rmin seviyesinde olmalidir. Farkli direng degerlerinde
fren glicl kapasitesi asagidaki formil kullanilarak hesaplanabilir; burada

UDC

Pmaks <
R

UDC, 840 V'ye esittir.

direnci kullanmayin. Suricu ve kiyici, distk direng nedeniyle olusan asiri akimi

Q UYARI! Siructu tipi igin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
harcayamazlar.

* Maksimum fren glict higbir noktada Pbrmax degerini asmamalidir

» Ortalama fren gucl Pbrcont degerini asmamalidir

Direng frenleme
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* Fren enerjisi secilen direncin enerji yayilimi kapasitesini agmamalidir
» Direncin termik asiri ylike karsi korunmasi siddetle onerilir; bkz. asagidaki
Sdrtictiniin kontaktér korumasi bolimu.
Kiyici verileri / Direng segim tablosu

Degerler, 40°C (104°F) ortam sicakligi igin gegerlidir.

Dahili fren kiyici Ornek fren direnci
Ag;;nl:(ig:LF: Pbrcont Pbr;nak Rmin Tip R Pn | Epulse
(kW) (ohm) (ohm) | (W) (kJ)
(kW)
-110A-4 40 75
-135A-4 55 100 JBR-09
-175A-4 65 120 4 (Danotherm CBT-H 560 GHT 415 4R0) 4 2200 | 540
-210A-4 80 150
-260A-4 110 180 *

PDM-425726

Pbrcont Dahili kiyici surekli fren gliciine dayanacaktir. Frenleme siresinin 30 saniyeyi asmasi
durumunda frenleme siirekli olarak degerlendirilir.

Pbrmax Kiyicinin maksimum fren gucu. Kiyici, frenleme giicline her 10 saniyede 1 saniye sureyle
dayanacaktir. Not: Listelenen direngler, her 120 saniyede 1 saniye bu fren gliciine
dayanacaktir.

Rmin Fren direnci icin izin verilen minimum direng.

R Listelenen direncin direnci.

Pn Listelenen direncin yatay konumda dogal olarak sogutuldugunda surekli gti¢ (1s1) yayilhmi.

Epulse Listelenen direncin dayanacagi enerji darbesi.

* Listelenen direng frenleme glici her 120 saniyede 1 saniye icin 150 kW'dir.

Direng boyut semasi igin bkz. sayfa 106.

Direng¢ frenleme
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Diren¢ kurulumu ve kablo baglantisi

Tdm direngler strict modulinin disinda yeterli derecede sogutulduklari, diger
ekipmanlara hava akisini engellemedikleri ve diger ekipmanlarin hava girislerine
sicak hava yaymadiklari bir sekilde yerlestiriimelidir.

sicakhgdi 200 °C'nin (400 °F) Uzerine gikabilir; direngten akan havanin sicakligi ise

2 UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin yluzey
yuzlerce derece olabilir. Direnci, temasa karsi koruyun.

Direng¢ kablosunun maksimum uzunlugu 20 m'dir (65 ft). Baglantilar i¢in bkz. Gii¢
kablosu baglantisi, sayfa 62.
Siiriiciiniin kontaktor korumasi

Guvenlik amacli olarak stricinin bir kontaktor ile donatilmasi siddetle énerilir.

Kontaktori kablolamalarini direncin asiri isinmasi durumunda agilacak sekilde

yapin. Bu, aksi taktirde stricu kiyicinin ariza durumunda iletken olarak kalmasi
durumunda ana beslemeyi kesintiye ugratamayacagindan, givenlik anlaminda
gereklidir.

Asagida basit bir kablo semasi érnegi verilmistir.

L1 L2 L3

1

] D KAPAL|E-+>—2-(‘

5( 3
\é ----- 3 ACIKE: >\
O O O ! :
Ut viwe |

Sigortalar [

| I |
—1

A=
aw

7‘Q Direng termik anahtari

R -

Direng frenleme
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Frenleme devresi devreye alma

Daha ayrintili bilgi almak igin bkz. uygun Yazilim Kilavuzu.

* Fren kiyici fonksiyonunu devreye alin. Kiyici devrede iken bir fren direncinin
baglanmis olmasi gerektigine dikkat edin

» Siricl yuksek gerilim kontrolini kapatin

* Grup 48'de diger ilgili parametreleri ayarlayin.

birakilmis ise, direng asiri iIsinma korumasi kullanimda olmadigindan fren direnci

c UYARI! Eger surtcide fren kiyici bulunuyor ancak parametre ayari ile devre digi
baglantisi kesilmelidir.

Direng¢ frenleme
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Boyut semalari

Bu bolumun icindekiler
ACSM1-04Lx (kasa tipi E) ve ilgili aksesuarlarin boyut semalari asagida verilmistir.

Boyut semalari
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Boyut semalari

Sirdcl modull (6nceki sayfadan devam)
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Fren direnci (JBR-09, hava sogutmali)

92

188 560 2
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